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Der FISH 4350 und FISH 4380 sind werkseitig auf folgende MafReinheiten eingestellt:
FuR, °F (Fahrenheit), US Gallonen und Knoten. Anderungen, siehe Abschn. 3-7
Setup > Units, to change the units.

Wichtig

Der Eigentiimer allein ist verantwortlich flir die korrekte Installation und Nutzung der Instrumente
und Geber. Er hat darauf zu achten, dass Unfalle, Verletzungen und Beschadigungen nicht
passieren kénnen. Der Benutzer dieses Produktes ist allein verantwortlich fiir die sichere
Bootsfiihrung. Jedes Instrument ist nur ein technisches Hilfsmittel.

Navman NZ LIMITED LEHNT JEDE VERANTWORTUNG FUR FEHLER UND SCHADEN
AB, DIE DURCH DEN EINBAU ODER DIE NUTZUNG DIESES PRODUKTES ENTSTEHEN
KONNTEN, OB FUR UNFALL, SCHADEN ODER GESETZES-VERLETZUNGEN.

Verwendete Textsprache: Dieses Handbuch wie auch Menu-Inhalte des Gerates sind in
deutscher Sprache durchgefiihrt. Sollten Differenzen zum englischen Originaltext bestehen,
gilt die englische Auslegung. Die englische Ausfiihrung der Dokumentation ist die offizielle
Version, von der aus samtliche Ubersetzungen erstellt wurden.

Brennstoff Computer: Der Brennstoff-Verbrauch kann abhéngig von Bootsbeladung, Trimm und
Wetterbedingungen stark variieren. Die Verbrauchs-Anzeige darf nie automatisch als gegeben
hingenommen werden. Es sind daher auch optisch/manuelle Kontrollen durchzufiihren. Das
ist erforderlich, weil eventuell beim Tanken vergessen wurde, die Inhaltsanzeige auf Null zu
setzen, die Restmenge zu beriicksichtigen, den Computer einzuschalten oder weil andere
Fehlbedienungen erfolgt sind. Das Gerét sollte unbedingt auf Automatik-Einschaltung eingestellt
werden. Dann ist der Brennstoff-Computer immer aktiviert, wenn die Motoren gestartet werden.
Es muss immer sicher gestellt sein, dass ausreichend Brennstoff an Bord ist, inklusive Reserven
fur unvorhergesehene Zwischenfalle.

Dieses Handbuch entspricht dem Fertigungsstand des FISH 4350 und FISH zur Zeit der Drucklegung.
Navman behélt sich das Recht vor, ohne Ankiindigungen, Verdnderungen durchzufiihren.
Copyright®© 2003 Navman NZ Limited, Neuseeland. Alle Rechte vorbehalten. Navman ist
ein registrierter Markenname von Navman NZ Limited.
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1 Einfithrung

Wir freuen uns, dass Sie sich fiir einen Navman
Fischfinder entschieden haben. Um maximale
Ergebnisse zu erzielen, ist dieses Handbuch
vor der Installation sorgfaltig zu lesen.

Dieses Buch beschreibt die Installation und
Inbetriebnahme des FISH 4350 und FISH
4380. Siehe auch die mit den Gebern separat
gelieferten Geber-Einbau Instruktionen.

Dieses Buch beschreibt auch, wie der

1-1 Merkmale des FISH 4350 und FISH 4380

Der FISH 4350 und FISH 4380 sind Produkte
mit héchstem technischen Standard. Die
Nutzung der TFT(Dinnfilm-Transistor)-
Technologie ergibt ein brillantes Farbbild mit
bester Tageslicht-Lesbarkeit. Die regelbare
Hintergrund-Beleuchtung ermdglicht optimale
Einstellung fir den Nacht-Betrieb. Die Dreh-
/Kipphalterung erméglicht eine Display-
Ausrichtung fiir beste Ablesbarkeit.Die Display-
Farben sind variabel wahlbar aus 4 Gruppen
mit 16 Farben und einer Gruppe mit 8 Farben.
Mit diesen Farben werden die empfangenen,
unterschiedlichen Echostérken differenziert,
was die Interpretierung von Echo-Objekten
erleichtert.Diese Mdglichkeiten, kombiniert
mit einer regelbaren Ausgangs-Leistung bis
zu 200W RMS, fiihren zu optimalen Lot-
Ergebnissen in tiefen wie auch in flachen
Gewassern.Der FISH 4350 und FISH 4380
ermdglichen Boden-Aufzeichnungen sogar
noch in Tiefen von 180m, (abhangig vom
Gebertyp und der Wasser-Reinheit).Der
Navman Fischfinder bietet Mdglichkeiten,
Fisch zu finden, Besonderheiten am Boden wie
Felsen oder Wracks zu entdecken und Fische
in Grundnahe differenziert darzustellen.

Der Navman Fischfinder dient auRerdem der

Navigation, um Tiefenlinien und Punktlotungen
der Seekarten zu identifizieren.

1-2 Funktionsweise des FISH 4350 und FISH 4380

Der FISH 4350 und FISH 4380 bestehen aus
zwei Teilen:

- Am Rumpf befestigter Geber
- Display-Einheit.

Der Geber erzeugt einen Ultraschall-Impuls (ein
fir das menschliche Ohr nicht wahrnehmbarer
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FISH 4350 und FISH 4380 effektiv bedient
wird, sowie eine Fehlersuche und Wartungs-
Hinweise.
Wichtig
Ein wesentliches Kriterium fir
gutes Funktionieren ist die Auswahl
einer optimalen Geberposition. Die
entsprechenden Einbau-Instruktionen
sind unbedingt zu beachten.

WICHTIGER NUTZUNGS-HINWEIS. Bei der
Nutzung eines Fischfinders fiir die Navigation
muss bedacht werden, dass die Messungen
durch diverse Faktoren behindert werden kénnen,
u.a. durch kritische Geberplatzierung. Der Benutzer
darf sich entsprechend nicht nur auf die Fischfinder-
Anzeige bei der Navigation verlassen.

Mit einem Benzindurchflussgeber als Zubehdr wird
der FISH 4380 zu einem Benzin-Computer.

Samtliche Fischfinder der Navman 4000 Serie
enthalten die neue gesetzlich geschitzte
SBN Technologie, als Sonar-Prozessor fir
vergroRerte Signal-Differenzierung, Boden-
Auflésung und Stérsignal-Unterdriickung.

Die SBN Technologie verwendet einen
digital adaptierbaren Filter-Algorithmus,
um empfangene Signale zu erhéhen und
gleichzeitig Storsignale aktiv auszufiltern. Das
ergibt eine wesentlich verbesserte Signal-
Differenzierung.

Mit der SBN Technologie analysiert und
vergleicht der Navman Fischfinder jedes
Echosignal mit dem entsprechenden,
ausgesendeten Impuls. Nicht passende Impulse
werden ausgefiltert. Das ergibt eine wesentlich
klarere Darstellung der Unterwasserwelt
(Hinweise zur Bild-Interpretation, siehe
Abschn. 4-1).

Ton), der mit einer Geschwindigkeit von ca.
1463 m/sek. senkrecht zum Boden abgestrahlt
wird und sich dabei kegelférmig ausbreitet. Trifft
der Impuls auf ein Objekt, ein Fisch oder der

Boden, wird er teilweise zum Boot zurlick
reflektiert und vom Geber als Echo

empfangen.
FISH 4350/4380 Installation und Bedienung



Aus der Differenz-Zeit zwischen Impuls-
Aussendung und Echo-Empfang kann der
FISH 4350 und FISH 4380 die entsprechende
Distanz, also die Tiefe errechnen. Nach
Echo-Rickkehr wird ein nachster Impuls
ausgesendet. Der Tiefenabstand, wird aus
der Laufzeit der Ultraschall-Impulse zwischen
Aussendung und Rickkehr vom erfassten
Objekt, bzw. vom Boden her ermittelt.

Der FISH 4350/ FISH 4380 wandelt jedes Echo
in elektronische Bildsignale um, die punktférmig
auf einer vertikalen Linie erscheinen.

Das jeweils aktuellste Echo erscheint
am aulBersten rechten Bildrand, wobei
vorhergehende Echo-Anzeigen immer um
einen Schritt nach links verschoben werden und
schliefRlich am linken Bildrand verschwinden.

Tasten-Bezeichnungen

2 Basis-Bedienung

Die Geschwindigkeit der Bildverschiebung ist
abhangig vom gewahlten Bildbereich und der
gewahlten Geschwindigkeitsstufe. Naheres,
siehe Abschnitt 3-2 Setup > Sonar und 4-1
Die Anzeige interpretieren

Die Art und Form von Echodarstellungen
werden von folgenden Kriterien beeinflusst:

» Fischfinder-Einstellungen ((Bereichs und
Verstarkungs-Einstellungen)

* Echostarken (unterschiedliche
Fischtypen, Boden-Konsistenz, Wracks,
Seegras)

« Stoérimpulse (Wasser-Reinheit,
Luftblasen).

Néheres, siehe Abschnitt 4-1 Die Anzeige

interpretieren.

< Zuriick zum vorhergehenden Menu / zoomt ein

, Die Pfeiltasten bewegen den Cursor, wahlen und
markieren Menu-Inhalte und &ndern Einstellungen.
Auf- und abwarts rollen.

> Bestatigt Anderungen / Zoomt aus.

Aufruf der Menu-Anzeigen

Erneut driicken, zum Setup Menu .
+ VergréRert den Tiefenbereich.

— Verkleinert den Tiefenbereich.:l Bereichs-Wahl

Halten fur automatische

Tastenfunktionen
Der Fischfinder wird Gber Menus gesteuert.

Zur Anwahl eines Menu-Punktes:

1. Die /\ oder V Taste driicken, bis der
gewlinschte Punkt markiert ist.

2. Zur Bestatigung, bzw. Aktivierung,
> driicken

Eine Wert, ein Wort, eine Einstellung

andern:

FISH 4350/4380 Installation und Bedienung

@ Zum Ein- und Ausschalten, gedriickt halten. Kurzes

Driicken aktiviert die Gain-Regelung. Zweifaches
Driicken aktiviert die Beleuchtungs-Regelung.

1. Mit den Tasten A oder V Anderungen
durchfiihren.

2. Zur Bestatigung > drlicken; zum Abbruch;
< driicken.

Einschalten / Einschaltautomatik

Zum Einschalten, @ driicken.

Ist der FISH 4350/4380 fir automatische Ein-
schaltung verdrahtet, wird es beim Zuschalten
der Bordspannung, bzw. beim Motorstart ak-
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tiviert. Letzteres garantiert, dass der Betrieb-
sstunden-Zahler und die optionale Brennst-
off-Messung korrekt aktiviert sind. Im Display
erscheinen kurz eine Titelanzeige, gefolgt
von einem Installations-Menu, letzteres nur
bei der Erst-Einschaltung. In diesem Menu
die Sprache (siehe Abschn. 3-1) und die
MaReinheiten (siehe Abschn. 3-7)einstellen.
AnschlieRend erscheint bei jedem Einschalten
nach der Titel-Anzeige immer die Anzeige, die
vor dem letzten Ausschalten aktiviert war.

Ist der Geber nicht angeschlossen,

erscheint der Hinweis” Kein Geber
feststellbar. Simulation
aktivieren? Mit A oder V wahlen und mit
> akzeptieren (Wird trotz angeschlossenem
Geber dieser nicht erkannt, gemal Anhang
B — Fehlersuche, nach méglichen Ursachen
suchen.)

Ausschalten

Um den FISH 4350 / 4380 abzuschalten, ®
driicken. Es erscheint ein Countdown-Feld.
@ weiter fiir 3 Sekunden gedriickt halten, bis
das Gerat abschaltet.

Hinweis: Ist das Gerat fur Auto-Einschaltung
verdrahtet (siehe Abschn. 6-5) erfolgt
ein Ausschalten nur durch Trennen der
Bordspannung (Ziindung auf Aus).

Simulationsmodus

Ein internes Simulations-Pro-
m gramm ermdoglicht es dem
System @l Benutzer, sich im Trockenen
Sonar } | mit allen Funktionen vertraut
Brennstoff } | zu machen.
Data } | Im Simulations-Modus blinkt
Logs » | am unteren Bildrand immer
Alarme y | der Hinweis Simulation. Dabei
Finheiten y | erzeugt der FISH 4350 /4380
Echodaten, die auf dem Dis-
Datenaustausch » IR -
o play ein wirklichkeits-getreues
Kalibrieren —» | Tiefenbild ergeben.
Simulieren Ein

Den Simulations-Modus wie folgt aktivieren:

1. MENU zweimal driicken, ruft das Setup-
Menu auf.

2. Simulation markieren.

3. Mit > driicken, um Ein oder Aus zu
wahlen
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Verstarkungs-Einstellung
Die Verstarkung
; (Gain) bestimmt die

B Auto Menge der im Display
gezeighten Details.
Weitere Einzelheiten,
siehe Abschn. 4-3
1. Zum Aufruf der
Gain-Regelung, kurz @
B speicrem dri](?ken. .
[ Hintergr-Beleuchtg 2. Mit A oder V die Ver-
=———=————=== starkung einstellen.
3. Mit> zwischen manueller und

automatischer Regelung wechseln.
4. Zum Bestéatigen und Beenden,

< oder MENU driicken.
Helligkeit regeln
Display und Tasten sind hintergrund-beleuchtet,
regelbar in 16 Stufen. Zur Anderung:

. @ zwei
1 zweimal intergr-Beleuchtg

driicken, um die
Funktion auf zu
rufen.
2. MitV oder A die
Helligkeit andern.
3. Mit> bestatigen.

BA incern

BB Ancern

ﬂ Akzeptieren

FISH 4350/4380 Installation und Bedienung



3 Setup fiir den FISH 4350 und FISH 4380

MENU zweimal driicken, um das Setup Menu aufzurufen, d

ann mit A oder V eine der Optionen

anwéhlen (Nachfolgend wird eine Ubersicht vom Setup-Menu mit sémtlichen Optionen gezeigt.)
Wo es maglich ist, werden die Werkseinstellungen gezeigt. Jede Setup-Menu Option wird in

den folgenden Abschnitt beschrieben.
Das Setup-Menu mit den Optionen
System - siehe Abschn. 3-1

—— T
Sprache

Hintergr-Beleuchtg

Tastenpiep Ein
Einschalt-Autom. Aus Aus
Schlaf-Modus 3

Technische Infos
Werksriickstellung

Sonar - siehe Abschn. 3-2

Data — siehe Abschn. 3-4

Bildlauf-Geschwind. L u
Fisch-Fitter Klein

Palette Weift
Farb-Balken Ein
Zeichen-Grofe Mittel
Boden-haftung Aus
Fisch-Symbaole Aus
Interferenz-Filter  Aus
Datenzeile 3

Brennstoff USGal

Temperatur F
Datenaustausch — siehe Abschn. 3-8 K

memnl  Ditenaustausch
HMEA-Ausgang m

HMEA-Daten

}

“ Brennstoff — siehe Abschn. 3-3
Zett Fiter FILI B pestort___|
Datensetup oll
| Sew | Log - siehe Abschn. 3-5 : >
CETTR (|| = -
- ' T — '
Brennstoff ~ » st ek
Data ; Gesamtdist. ricks. Tankoriike G
7 : Betriebsstd. rickst Anzahl Motoren 0
Alarme b o|— | i Kalibrieren
o Fahrtdist. 0.00 nm i
Einheiten b |— B : i .
Dttty Gesamtdist. 0.00nm | Alarme - siehe Abschn, 3-6
o Betriebsstunden Mot 0.0 std |
Kolbreren | — [ Aarme |
Simulieren  Ein | — Einheiten — siehe Abschn.3-7 Zuflach [Aus |
N Finheiten | zu e
Fsch hus
Geschw. kn Temperatur Aus
Tiefe ft Temp. differenz Aus

Batt.-Spanng. niedr. Aus
Kalibrierung-siehe Abschn. 3-9

Geschwindigk.Filter Aus

Simulation - siehe Abschn. 2

FISH 4350/4380 Installation und Bedienung NAVMAN

Temperatur
Temp filter 5
Kiel-Offset 0.0 ft
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3-1 Setup > System

MENU zweimal driicken, um das Setup Menu
aufzurufen, dann System wahlen

Sprache
Hintergr-Beleuchtg

Tastenpiep Ein
Einschalt-Autom. Aus Aus
Schlaf-Modus 4
Technische Infos
Werksriickstellung

Sprache
Die gewlnschte Display-Sprache wahlen.
Vorhanden sind: englisch, italienisch,
franzosisch, deutsch, spanisch, hollandisch,
schwedisch, portugiesisch, finnisch und
griechisch.

Tipp: Wird die gezeigte Sprache nicht verstand-
en, im Menu "System’ die oberste Zeile markieren
und zur gewiinschten Sprache durchwéhlen.

Hintergr.- =
intergr-Beleuchtg

Beleuchtg

Es wird die Helligkeits-
Steuerung gezeigt. Der
Balken reprasentiert den
aktuell eingestellten Wert.

BB indern

H Akzeptieren

3-2 Setup > Sonar

Zum Setup-Aufruf, MENU zweimal driicken.
Dann Sonar wéhlen.

Bildlauf-Geschwind. [

Fisch-Filter Klein
Palette Weift
Farb-Balken Ein

Zeichen-Grofe Mittel
Boden-haftung Aus
Fisch-Symbaole Aus
Interferenz-Filter  Aus
Datenzeile b
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Tasten-Piep
Aktiviert oder deaktiviert den Piep, der beim
Driicken einer Taste ertont.

Einschalt-Autom.Aus

Damit der Fischfinder automatisch mit der
Zundung abgeschaltet wird, muss On gewahlt
werden. Dies ist nur erforderlich, wenn die
Verdrahtung fir Automatik-Einschaltung erfolgt
ist (siehe Abschn. 6-5).

Schlaf-Modus

In diesem
Stromspar- Schlaf-Modus
Modus erfolgt [ alin i Iy AL

der Lotbetrieb | Lot-Intervall 5 Min
in wahlbaren

Zeitintervallen zwischen 5 Minuten und 2
Stunden. Die Anzeige ist ausgeschaltet, nur
die Alarm-Uberwachung bleibt aktiviert. Dieser
Modus ist speziell als Anker-Wache nutzbar.
Driicken einer beliebigen Taste schaltet zum
Normal-Betrieb um.

Werks-Riickstellung

Diese Funktion setzt samtliche Einstellungen
auf Werks-Einstellung zurlick (auBer die
Sprache), siehe Abschn. 3 — Setup-Menu und
Optionen.

Ein Warnhinweis “Sind Sie sicher?” erscheint.
Mit > Ja oder Nein wéhlen. Dann mit MENU
oder < abschlieRen.

Bildlauf-Geschwindigkeit

In diesem Menu die Bildlauf-Geschwindigkeit
einstellen. Es kann gewahlt werden zwischen:
Sehr schnell, Schnell, Mittlere,
Langsamund Pause. Unabhangig davon erfolgt
eine automatische Anderung mit der Anderung
von Tiefenbereichen.

Ein schneller Bildlauf, kombiniert mit langsamer
Boots-Geschwindigkeit (typisch zwischen 2 und 6
Knoten) ergibt eine maximal differenzierte Detail-
Aufzeichnung. Einmittlerer und langsamer
Bildlauf ermdéglicht eine sichtbare Tiefen-
Darstellung uber einen langeren Zeitraum, bei
geringerer Detail-Erkennung.

FISH 4350/4380 Installation und Bedienung



Fisch-Filter

Hier eine von 3 Signalstarken wahlen, ab der ein
entsprechendes Symbol fiir die Fischanzeige
erscheinen soll: K1lein,Mittel und GrofR.

Palette

Hier kann eine Farbpalette gewahlt werden.
Jede Farbe der Palette stellt eine bestimmte
Echostarke dar. Die empfangenen Echos
erscheinen dann gemaR ihrer Signalstarke
in der jeweils entsprechenden Farbe der
gewahlten Palette.

Folgende fiinf Paletten sind wahlbar: Schwar
z,Blau,WeiB,Leuchtend und 8 Farben.
Die ersten vier ermdglichen eine detailliertere
Auflosung, wahrend die 8 Farben-Palette
eine klarere Signalstarken-Unterscheidung
bietet. Bei den 16-Farben Paletten entspricht
jede Farbe einem Signalbereich von 1,5 dB. Bei
der 8-Farben Palette sind es 3 dB.

Farb-Balken

Zeigt die Farb-Reihenfolge der Echostérken
gemal der gewahlten Palette.

Es kann on oder 0ff gewahlt werden. Ist On
gewahlt, erscheint der Farbfolgen-Balken in
allen Sonaranzeigen am linken Bildrand.

Zeichen-GroRe

Auswahl einer ZeichengroRe fir die Tiefen-
Anzeige im Sonar-Display: Klein,Mittel
und GroB.

Boden-Haftung

Ist Bodenhaftung aktiviert, wird der Zoom-
Bereich automatisch derart geandert,

dass die Bodenlinie immer in der Zoom-
Anzeige erscheint, unabhangig von
Tiefenanderungen.

Ist Boden-Haftung auf Aus gesetzt,
erscheint die Bodenlinie nurim Zoom-Bereich,
wenn sie sich innerhalb der Zoombalken-Lage
befindet.

Durch Kombination von Boden-Haftung und
A-Scope Funktion sind verbesserte
Rickschlisse auf Art und Konsistenz des
Bodens mdglich.

FISH 4350/4380 Installation und Bedienung

Fisch-Symbole

Diese werden nur im Haupt-Sonarbild gezeigt.

Fische kénnen in drei Formen gezeigt

werden:

* Nur als Fisch-Symbol (On).

+ Als Fisch-Symbol mit Tiefenwert
(on+Tiefe). Die Tiefe erscheint digital
neben dem Symbol.

» Nicht als Symbol (0££), sondern als
normale Echopunkt-Darstellung.

Weitere Informationen zu den Fischanzeigen,

siehe Abschn. 4-2.

Interferenz-Filter

Damit werden Stér-Anzeigen unterdrickt,
wie sie z.B. von elektrischen Maschinen
herriihren.

Es kann Aus oder Ein gewahlt werden.

Daten-Zeile
Die Datenzeile lasst sich ein- und
ausschalten.

Wenn eingeschaltet, kann sie den
Bedirfnissen angepasst werden und bis zu
6 verschiedene Angaben enthalten, wie z.B.
Geschwindigkeit oder Brennstoff-Verbrauch.

Um die Zeilen-GréRe zu andern, im Options-
Menu Datenzeile markieren und > driicken.
Wabhlbar ist Klein oder Grof3.

Um Daten auszuwahlen, die gezeigt werden
sollen:

1. Data Setup markieren und > driicken.
Datenzeile vergroRert sich und zeigt alle 6
Datenfelder. Einige davon kdnnen leer sein.

2. Mit A oder v die Datenfelder anwahlen.

3. Injedem Datenfeld > driicken. Es
erscheint eine Liste von Daten die dort
aufrufbar sind.

4. Die gewlinschte Anzeige markieren
und >. driicken. Damit werden im
entsprechenden Feld die gewiinschten
Daten gezeigt.

5. AbschlieRend < oder MENU driicken,
womit die Daten-Zeile automatisch
angepasst wird.
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3-3 Setup > Brennstoff (nur FISH 4380)

Diese Funktionen
sind nur nutzbar,
_ wenn das option-
Restinhalt einstell 06 ale Brennstoff-Kit
Verbraucht loeschen fur Ein- bzw. Dop-
pelmotoren instal-
liert wurde.

Tankgriife 06
Anzahl Motoren 0 Zum Setup-Aufruf,
Kalibrigren MENU zweimal

driicken, dann
Brennstoff wahlen.

Durchilussdampfung 5

Achtung - Navman Brennstoff-Messgeber
sind nur fiir Benzin-Motoren geeignet.

Der Brennstoff-Verbrauch kann sich drastisch
andern, abhangig von der Bootsbeladung und
den Seebedingungen. Immer eine fiir die Reise
ausreichende Menge tanken plus deutlicher
Reserve.

Zur Messungskontrolle wird empfohlen, den
Tank vollig zu entleeren und ihn dann bis zur
Kapazitatsgrenze fiillen. Nach dem Fiillen, die
getankte Menge von der Zapfstelle notieren.

Hinweis: Mégliche Lufttaschen vermeiden, die
speziell bei Unterflur-Tanks leicht entstehen
kénnen.

Tank voll

Jedes mal, wenn wirklich voll getankt wird,
Tank voll markieren. Erscheint die Abfrage
Sind Sie sicher?, mit Ja bestatigen.
Geschieht das nicht, sind die Anzeigen im
Brennstoff-Display (siehe Abschn. 5-5) sowie
die Brennstoff-Minimum Alarmiiberwachung
(siehe Abschn. 3-6) nicht zu nutzen.

Setze verbleibend

Soll der Tank nur teilweise geflillt oder manuell etwas
abgezapft bzw. abgelassen werden, vorher.

1. Die Menge Verbleibend in der
Brennstoff-Anzeige notieren

2. Notieren welche Benzinmenge hinzu
gefligt bzw. entnommen wurde.

3. Aus den Werten von Pkt. 1 und 2 die neue
Tankmenge errechnen.

4. Danndas Menu Restinhalt einstell.
wahlen und den neuen Wert eingeben.

Diese Einstellungsanderung muss unbedingt
jedes mal erfolgen, wenn etwas abgezapft oder
nachgefillt wird. Geschieht das nicht, sind die
Mengen-Anzeigen (siehe Abschn. 5-5) sowie
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die Restmengen-Alarmiberwachung (siehe
Abschn. 3-6) nutzlos und irrefiihrend.

Verbraucht I6schen

Um die Anzeige der verbrauchten Menge
auf Null zu setzen, Verbraucht 18schen
anwahlen. (Durchfiihren, wenn z.B. der
Verbrauch Uber eine bestimmte Zeit oder
Distanz ermittelt werden soll.)

Nach der Rickfrage sind Sie
- Ja anwahlen.

TankgroRe
Die InhaltsgréRRe des Tanks eingeben

Anzahl Motoren
Die Anzahl der Motoren setzen - 0, 1 oder 2.

Ist 0 gewahlt, erfolgt keine Brennstoff-
Uberwachung.

Kalibrieren

Siehe Abschn. 3-9 Setup > Kalibrieren, in der
die Kalibrierung der Brennstoff-Messgeber
beschrieben wird.

sicher?,

urchflussdampfung

Die meisten Motoren entnehmen den
Brennstoff nicht gleichméaRig aus dem
Tank. Um eine stabile Verbrauchs-Anzeige
zu erhalten, kalkuliert der Fishfinder den
Verbrauch aus mehreren aufeinanderfolgenden
Messungen und errechnet einen Mittelwert.
Fir diese Kalkulation kann eine Zeitdauer
eingestellt werden.

Bei Doppelmotoren-Anlagen muss diese
Einstellung fiir jeden Motor separat erfolgen.

Die Zeit fiir die Durchflussdampfung kann von
0 bis 30 Sekunden gesetzt werden. Es sollte
ein mdglichst niedriger Wert sein, der noch,
eine stabile Anzeige ergibt. Fir Zweitakt-
Vergasermotoren dirften 5 Sekunden (Werks-
Einstellung) gute Ergebnisse bringen.

Diese Einstellung beeinflusst die Anzeige
von Treibstoffluss und Treibstoffékonomie auf
dem Treibstoff-Display (siehe Abschnitt 5-5
Treibstoffanzeige), hat aber keinen Einfluss
auf die Anzeige des verbrauchten Treibstoffs.
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3-4 Setup > Daten

Zum Setup-Aufruf, MENU zweimal driicken,
dann Daten wahlen

Daten-Setup

“ Um Daten zu wahlen:
Zeit-Fiter QTN (nur FISH 4380):

Datensetup 1. Daten-Setup wah-

len und > driicken.

2. Mit A oder
V die Datenfelder durchwahlen.

3. Beijedem Datenfeld, > driicken, um eine

3-5 Setup > Log

Zum Setup-Aufruf, MENU zweimal driicken,
dann Logs wahlen.

Gesamtdist. riicks.
Betriebsstd. rilckst

Fahrtdist. 0.00 nm
Gesamtdist. 0.00 nm
Betriebsstunden Mot 0.0 std

3-6 Setup > Alarme

Zum Setup-Aufruf, MENU zweimal driicken, dann

Liste der.

4. Die gewlinschte Daten-Anzeige markieren
und > driicken. Sie wird dann im Datenfeld
gezeigt

5. Zum Abschluss < oder MENU driicken.

Zeit-Filter

Um die Zeiteinheit fiir die Temperatur-Grafik

anzupassen, Zeit-Filter aufrufen, und zwischen

5Min., 10Min., 20Min., 1 Std. und 2 Std. wahlen
und mit > bestatigen.

Die Werte sind unabhéangig voneinander
anderbar. Diese Log-Werte werden auch im
ausgeschalteten Zustand gespeichert.
Teildistanz (Fahrtdistanz) riicksetzen.
(nur FISH 4380)

Hier wird die gezeigte Teildistanz nullgesetzt.
Betriebsstunden riicksetzen

(nur FISH 4380)

Hier wird die Gesamtdistanz nullgesetzt.

Betriebsstunden riicksetzen

Hier ist die gezeigte Motorenbetriebszeit
nullsetzbar. Das kann nach einem Service
hilfreich sein, oder zur Erfassung der Betriebszeit
fur Service-Intervalle.

Alarme wahlen. Symbol |Alarm- |Piep- |Auslésung bei
1 anzeige| Zyklus |folgenden Konditionen:
| Alerme | & |2U |7 sek|Tiefe st flacher als
| der
Luflich Aus | | ol |fiach gesetzte Alarm-
Zu tief Aus Wert
Fisch Aus - |2 /2 sek T‘iaerfe ist groRer als
Temperatur Aus B |tief gesetzte Alarm-
Temp. differenz Aus i Wert ]
Batt.-Spanng. niedr. Aus dw [Fisch |1 kurzer Echofolge entspricht
I T ’ Y Piep  [einem Fischprofil
Fankinhalt niedrig = Aus | Temp |12 sek | Temperatur erreicht
o H den gewahlten Alarm-
Wert
Temp [7/2 sek [ Temperatur
ﬁﬂ Rate Anderungsrate erreicht
den gewahlten Alarm-
Wert
-+ |Batt- |'2sek |Batterie-Spannung
ﬂ Spanng ist niedriger als
niedr der Alarmwert
Tankin- '/2 sek | Die verbleibende
E| halt Menge erreicht
niedrig den Alarm-Wert
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Es kénnen dem Boot angepasste Auslose-
Werte gewahlt sowie individuelle Praferenzen
gesetzt werden.

Es koénnen fir verschiedene Ereignisse
Alarmfunktionen aktiviert werden, wie z.B.
bei zu geringen Wassertiefen. Aktivierte Alarm-
Funktionen werden als schwarze Symbole im
Sonarbild in einer Statusbox eingeblendet.

Tritt ein Alarmfall ein, ertont der Pieper,
eine Alarmmeldung wird gezeigt und das
entsprechende Status-Symbol erscheint in
Rot.

Zur Alarm-Quittierung > oder MENU driicken.
Das stoppt den Pieper und schlie3t das
Alarm-Fenster. Der Alarm-Status bleibt
jedoch aktiviert.

Automatische Alarm-Reaktivierung
Die Flach- und Tief-Wasser wie auch

3-7 Setup > Einheiten

Zum Setup-Aufruf, MENU zweimal driicken,
dann Einheiten wahlen.

In diesem Beispiel werden die Werks-

| Einheiten |
Geschw. kn
Tiefe Tt
Brennstoff USGal
Temperatur “F

E-Fstéllungen gé;éigt.
Distanz

Wahl zwischen:

« nm (Nautische Meilen)
* mi (Landmeilen)

*  km (Kilometer)

3-8 Setup > Datenaustausch (nur FISH 4380)

Diese Einstellungen verwenden, wenn der
FISH 4380 mit weiteren Navman Instrumenten
Uber NavBus oder mit anderen Instrumenten
Uber NMEA verbunden ist.

Zum Setup-Aufruf, MENU zweimal driicken,
dann Datenaustausch wahlen.

Datenaustausch

HMEA-fusgang [T

HMEA-Daten  »
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die Batteriespannungs-Uberwachungen
werden automatisch wieder scharf geschaltet,
sobald die entspr. Werte in den Normalbereich
zuriick kehren.

Die Temperatur-Uberwachung ist
automatisch wieder scharf geschaltet, sobald
die Temperatur um mindestens 0,25°C (ber
oder unter dem Alarm-Schaltwert liegt.

Die Uberwachung fiir die Temperatur-Rate ist
automatisch wieder aktiv, wenn die Anderungs-
Rate kleiner als der Einstellungswert von 0,1°C
pro Minute wird.

Externes Alarm-Signal

(nur FISH 4380)

Als zusatzliches Alarm-Signal kann ein externes
Alarmmittel (Blinklampe oder Summer) an
beliebiger Stelle im Boot installiert werden (siehe
Abschn. 6-5).

Geschw. (Geschwindigkeit)
Wahl zwischen:

* kn (Knoten)

+ mph (Meilen pro Stunde)

+ . kmh (Kilometer pro Stunde)
Tiefe

Wahl zwischen:

«  ft(FuB)

* m (Meter)

« fa (Faden)

Brennstoff

Wahl zwischen:

+ Liter

+ USGal (US Gallonen)

+ ImpGal (Britische Gallonen)
Temperature

Wahl zwischen:

*  °F (Fahrenheit)

* °C (Celsius)

NMEA

NMEA wird generell fir den Datenaustausch
mit Instrumenten anderer Fabrikate genutzt.
Hierflr die Funktion NMEA Ausgang auf on
stellen (siehe Anhang A — Spezifikationen),
ansonsten Of £ wahlen.

NMEA Daten

In dieser Funktion auswahlen, welche
Datenfolgen gesendet werden sollen. (Siehe
Anhang A sowie Abschn. 5-6)
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3-9 Setup > Kallbrlerung

o et
MENU zweimal
driicken, dann m

Kalibrierung wéhlen. Geschwindigk.Filter Aus
Die Brennstoff-Option ist | Temperatur

nur kalibrierbar, wenn

entsprechende Geber ‘Ten-'lp ﬁlter 5
installiert worden | Brennsiof

i Kiel-Offset 0.01t

sind.

Geschwindigkeit

Hier kann eine Kalibrierung erforderlich sein,

da z.B. unterschiedliche Rumpfformen die

Wasseranstromung beeinflussen kénnen.

Eine exakte Bootsgeschwindigkeit ermitteln,

-entweder Uber GPS, Parallelfahrt eines

anderen Bootes mit genauen Messungen oder

durch Zeit-Kalkulation Gber eine bestimmte

Distanz.Bedingungen fiir eine gute Kalibrierung:

» Die Geschwindigkeit fir GPS-Daten sollte
groRer als 5 Knoten sein.

« Die Geschwindigkeit von einem anderen
Boot mit Paddelrad-Geber sollte zwischen 5
und 20 Knoten liegen.

« Die Messungen sollten bei moglichst
ruhigem Wasser und minimaler Strémung
erfolgen (Hoch- oder Tiefstand in
Tidengewassern).Mit den Pfeiltasten die
Menuzeile Geschwind. anwahlen und dann
den gezeigten Wert auf die unabhangige
Vergleichsmessung éndern.

Temperatur

Die Werkseinstellung dirfte fir normale

Anwendungen ausreichend sein. Ist eine

Kalibrierung aber erforderlich, erst die tatsachliche

Wassertemperatur mit einem genauen

Thermometer messen.

Mit den Pfeiltasten die Menuzeile Temperatur

anwahlen und dann den gezeigten Wert auf die

unabhangige Vergleichsmessung éndern. Es
sind Temperaturen von 0°C bis 37,7°C (32°F bis
99,9°F) mit einer Auflésung von 0,1° einstellbar.

Anderung der MaReinheit zwischen °F und °C

siehe Abschn. 3-7 Setup > MaReinheiten.

Brennstoff

Kalibrierung der Brennstoff-Anzeige kann die

Messgenauigkeit verbessern.

Bei Doppel-Motoren miissen beide Messgeber

getrennt justiert werden. Das kann parallel

durch Nutzung von zwei tragbaren Tanks oder
nacheinander mit einem Tank erfolgen.

Fir die Brennstoff-Kalibrierung ist eine exakte

Verbrauchs-Messung erforderlich. Das geschieht
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am besten mit einem portablen Tank aus dem

mindestens 15 Liter Brennstoff verbraucht

werden sollten.

Es ist oft schwierig, Unterflur-Tanks aufgrund

von Lufttaschen jedesmal gleich voll zu befiillen.

Daher gilt, je mehr Brennstoff verbraucht wird, um

so exakter die Kalibrierung.

Zur Kalibrierung der Brennstoff-Messung, folgende

Schrltte durchfiihren:

Die exakte Brennstoff-Menge im portablen
Tank notieren.

2. Den Tank Gber den Messgeber an den
Motor anschlief3en.

3. Den Motor mit normaler Durchschnittsfahrt
fahren lassen, bis mindestens 15 Liter
verbraucht sind.

4. Die verbrauchte Menge im portablen Tank
exakt nachfiillen und dabei die an der
Zapfsaule gezeigte Menge notieren.

5. Brennstoff anwahlen. Mit A oder V

die Anzeige um die Menge andern, die
nachgetankt wurde.

6. Ist die Anzeige korrekt eingestellt, >driicken.

Hinweis: Sollten anschlie3end die im Display

gezeigten Messungen trotzdem fehlerhaft sein,

den bzw. die Messgeber auf korrekte Installation
kontrollieren, entsprechend den Gebem beigefiigten

Instruktionen. Ansonsten geméR3 Anhang B

— Fehlersuche vorgehen.

Kiel-Offset

Kiel-Offset ist eine Tiefenkorrektur, um die vertikale

Differenz zwischen Geberposition und dem Punkt

zu eliminieren, von wo aus die Tiefenanzeige

gelten soll. Soll die Tiefe von der Wasserlinie
aus gezeigt werden, ist die vertikale Distanz
zwischen Wasserlinie und Geber als positiver

Offset-Wert einzugeben.

Soll die Messung ab tiefstem Punkt des Bootes (z.B.

ab Kiel) erfolgen und der Geber liegt hoher, ist die

vertikale Differenz zur Geberposition als negativer

Wert einzugeben.

Mit den Pfeiltasten Kiel Offset markieren

und die > Taste drlicken. Es erscheint die Kiel-

Offset Box.

Mit den Vertikal-Pfeiltasten A oder Vv den Offset-

Wert setzen.
/ | P
_Z_ S 7
Wasserlinie
i T — Positiver
.l = T 7\ Gebertiefe Negativer
\J |/ Geber Wert

Hinweis: Dieses Beispiel zeigt einen Rumpfdurchbruch-Geber.
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4 Mit dem FISH 4350 / FISH 4380 arbeiten

Dieses Kapitel beschreibt wie die Sonar-Anzeigen
zu interpretieren sind, wann und warum die
verschiedenen Frequenzen zu wahlen sind und
wie Fisch erfasst und gezeigt wird.

Es werden weiterhin die Funktionen Verstarkung

4-1 Die Anzeigen interpretieren

Die Sonar-Anzeige entspricht nicht einer
bestimmten zuriickgelegten Distanz. Sie
zeigt ein Tiefenbild fir eine Strecke, die in
einer bestimmten Zeitperiode mit dem Boot
Uberfahren wurde.

Im Flachwasser missen Echo-Impulse nur
eine kurze Distanz zum Grund und wieder
zum Boot zurlck legen. Die Ruickkehrzeit ist
also sehr kurz und ermdglicht eine schnelle
Sendeimpuls-Folge. Bei gréoReren Tiefen
dauert die Impuls-Rickkehr deutlich langer.
Entsprechend verzdgert muss die nachste
Impuls-Aussendung erfolgen. Dadurch benétigt
eine Echozeile im Display z.B. bei Tiefen Uber
180 m ca. 2 Minuten, um vom rechten zum linken
Bildrand zu wandern. Bei 6 m Tiefe geschieht
das innerhalb von 25 Sekunden.

Zusatzlich ist die Bildlauf-Geschwindigkeit
manuell einstellbar, um z.B. eine langere Strecke
mit geringerer oder eine kiirzere mit mehr Detail-
Erkennung zu erhalten. Siehe Abschn. 3-2.

Liegt das Boot fest an einem Punkt, erscheint Seetang / Kraut
immer das gleiche Bodenecho, was dann eine .
waagerechte Bodenlinie in der Anzeige ergibt. W“elche .
’ Bdden, wie
Das Beispiel zeigt eine typische Sonar-Anzeige Schlamm,
bei abgeschalteter Fischsymbol-Anzeige. Kraut
Unterschiedliche Echostarken und Sand
[ 680 *[" 138 Voot 11 ] ergeben ein
(o1 0 bl § e sa pn maginel U schmales
Einzelfisch -| Harter Boden
{ aus Fels
QroBer 3 oder Korall
Fisch- 1 ergeben ein
Schwarm breiteres
K]elner Echoband
g's:\:;rm Bodenarten
Schlamm, Kraut und sandiger Boden erzeugen
Boden gedampfte, auseinanderlaufende Echo-Impulse,
die schwache Echo-Anzeigen ergeben. Harter,
felsiger oder Korall-Boden reflektieren ein
starkes kurzes Echo, was zu einer kréaftigen
Echo-Anzeige fiihrt, siehe Abschn. 5-3.
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und Bereiche beschrieben sowie Beispiele
verschiedener Sonar-Anzeigen.

Siehe auch.

Abschn. 1-2, Die Arbeitsweise des FISH 4350/
4380.

Unterschiedliche Echostarken werden durch

verschiedene Farben sichtbar gemacht. Die

Echostarke ist von diversen Faktoren abhangig, wie:

+ Fischgrofe, Fisch in Schwarmform oder
andere Objekte.

- Tiefenposition der Objekte.

+ Winkelposition der Objekte zum Geber. (Der

Echo-Impuls wird kegelférmig abgestrahlt.

Die groRte Echostarke wird im Kegel-

Zentrum erzeugt.)

Reinheit des Wasser. Schmutzpartikel

oder Luftblasen im Wasser reduzieren die

Echostarke.

+ Objekt-Zusammensetzung, Verdichtung des
Objektes oder des Bodens.

Hinweis: Flache Boote erzeugen bei Ge-

schwindigkeit Luftblasen und turbulentes

Wasser unterhalb vom Geber. Die resultierenden

Stérechos werden erfasst und beeintréchtigen

die wichtigen Anzeigen.




Frequenz und Sendekegel

Der vom Geber des FISH 4350 / FISH 4380
ausgesendete Impuls breitet sich im Wasser
kegelférmig nach unten aus. Im Kegelzentrum
sind ruckkehrende Echos am starksten. Der
Kegelwinkel ist stark von der Impuls-Frequenz
und der Geber-Bauart abhangig. Der Navman
Heckgeber hat einen Abstrahlwinkel von ca.
15°.

Das Diagramm zeigt die Kegel-Durchmesser
in verschiedenen Tiefen. Es sind angenaherte

Werte.
Tiefe 200 kHz

0 150

50— — — — —— — — —]
0 —— — s — — —
150 — — — -, — — —
20— — — — —— — — —
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250 b— — — — _?_ e —

Schatten

Schatten sind Bereiche, in die der Ultraschall-Strahl nicht hinein sehen kann. Diese Bereiche
sind Hoéhlungen im Boden oder Seiten von steilen Felsen und Uberhéngen, wo die starken
Echos vom felsigen Boden die weichen Echos von Fisch liberlagern und auch eine doppelte
Bodenlinie erzeugen konnen. Dies ist der Fall im folgenden Bildbeispiel. Im Display werden
dabei Bodenechos auf zwei Ebenen gleichzeitig gezeigt.

Beispiel fiir Schatten
Sonar-Bild vom selben Bereich

=—Das Fischecho wird vom starken
Bodenecho uberlagert und ist im Display
nicht sichtbar.

—— Fisch ist im Display erkennbar
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Navman Fischfinder zeichnen das jeweils neueste
Echo am rechten Bildrand auf.

Ein fahrendes Boot
Vor 1 Minute Vor 30 Sekunden Jetzt

Bei eingeschalteter
Fischsymbol-Funktion
wird jedes Echo, das
dem Profil eines Fischs
entspricht, mit einem
Fischsymbol auf dem
Bildschirm angezeigt.

Vor Anker liegendes Boot
Vor 1 Minute Jetzt Zeit

I
F B8O 7| 138 V..o

Bei einem vor Anker liegenden Boot stammen alle Echos von
ein und demselben kleinen Grundbereich. Dadurch wird eine
flache Aufzeichnung des Grunds auf dem Bildschirm erzeugt.

60
Hinweis: Die gezeigte Zeit dient ledi-
glich der Veranschaulichung.
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4-2 Fischsuche und Fischdarstellung

Wo steht der Fisch

Fische befinden sich meist dort, wo
Unterwasser-Hindernisse wie Riffs, Wracks
und Felsvorspriinge vorhanden sind.. Mit der
Basis-Anzeige nach solchen Merkmale suchen.
Dann eine Zoom-Anzeige fiir die entsprechende
Tiefe wahlen und den Bereich mehrfach
langsam Uberfahren. (sieche Abschn 5-2 Sonar
Zoom Anzeige). Bei vorhandener Strdmung
steht der Fisch meistens stromabwarts vor den
Hindemissen.

Ist die Fischsymbol-Anzeige ausgeschaltet,
kann eine schwache, konturlose Echolinie
erscheinen.Das deutet auf eine Sprungschicht
hin, ein enger Bereich, in der die Temperatur
rapide wechselt, z.B. am Rand einer warmen
oder kalten Strémung. Diese Temperatur-
Differenz kann eine Barriere darstellen, durch
die der Fisch nicht schwimmt. Er sammelt sich
jedoch haufig an dieser Linie.

Fisch-Symbole

Die SymbolgroRe lasst sich andern oder komplett
abschalten, so dass die Fisch-Echos nicht zu
entsprechenden Symbolen gewandelt werden
(siehe Abschn. 3-2). Die Unterschiede zwischen
Fisch-Symbol ein oder aus sind folgende:

Fisch-Symbol ein

Mit der Navman SBN Sonar-Technologie ana-
lysiert der FISH 4350/4380 samtliche Echos und
filtert die meisten Fehlsignale und Stéranzeigen
aus. Echofolgen, die typisch fiir eine Fischer-
fassung sind, werden umgewandelt und als
Fisch-Symbol gezeigt, wenn aktiviert, parallel mit
digitaler Tiefen-Anzeige. Obwohl die SBN-Tech-
nologie ausgezeichnete Ergebnisse erzielt, kann
sie nicht absolut

sicher zwischen
Fisch und an-
deren Objekten
unterscheiden,
die oft auch
entsprechende
Echofolgen
erzeugen. Ein
kleiner dicht
zusammen
stehender Klein-
fisch-Schwarm
wird eventuell
als groRRer
Einzelfisch
erkannt.

Das Beispiel zeigfl

ein Sonar-Bild,
bei der Fischsymbol- und Tiefen-Anzeige aktiviert
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sind.

Fisch-Symbol Aus

Fir erfahrene Fischfinder-Nutzer bietet das
Echobild ohne Symbol-Wandlung die besten
Deutungsmdglichkeiten, was sich hinter den
normalen Echopunkten verbirgt.

Bei den Bildemn in Abschnitt 4-1 ist die Symbol-
Anzeige auf Off gesetzt. Fische erscheinen als
bogenférmige Echofolgen.

Fischbogen

Unter guten Bedingungen und mit
ausgeschalteter Fischsymbol-Anzeige erscheinen
Fische, die durch den Geber-Abstrahlkegel
schwimmen im Display als bogenformige
Echofolgen.

Ein Fischbogen entsteht, wenn ein Fisch am
auRersten Rand des Abstrahl-Kegels erscheint.
Das ergibt ein schwaches Echo und die ersten
Bildpunkte vom Bogen. Nahert sich der Fisch
dem Kegelzentrum, verkirzt sich auch die
Distanz zwischen Geber und Fisch, was zu einer
Echofolge nach oben zu geringeren Tiefen fihrt.
Die Fischposition in der Kegelmitte bildet den
héchsten Punkt und das starkste Echo, was

zu einer Verdickung der Keulenanzeige fiihrt.
Nach Passieren der Kegelmitte entfernt sich das
Echo wieder und wird zum Kegelrand wieder
schwacher.

Es gibt viele Ursachen dafirr, dass Fischbdgen
nicht oder unvollstandig gezeigt werden, z.B:

»  Schlechte Geberplatzierung (siehe
Installations-Anleitung fiir Heckgeber).

+ Liegt das Boot ruhig vor Anker, wird von
einem langsam durchziehenden Fisch
die Bogenanzeige stark gestreckt, als fast
waagerechte Linie gezeigt. Langsame
Bootsfahrt und Fisch in gréReren Tiefen
ergeben die eindeutigsten Bogen-
Darstellungen.

« Eine eindeutigere Fischerkennung ist auch
durch Aktivierung der Zoom-Funktion
gegeben. Damit erfolgt eine groRere
Bildauflésung, und der im entsprechenden
Bereich erfasste Fisch ergibt eine kraftigere
Bogenform. Durch Zoomen Iasst sich die
Bildauflésung bis zu 100-fach vergréRem

+  Speziell im flachen Wasser werden
kaum Fischbdgen erzeugt, da der Geber-
Strahlkegel am Anfang nur sehr schmal ist.
Die Abstands-Differenz zum Geber hin ist
zwischen Kegel-Rand und Zentrum dafiir
zu gering. Fische erscheinen nur als eine
Gruppe unregelmaBiger Echopunkte.
Bootsschwankungen durch Wellen erzeugen
eine Verzerrung der Anzeige.
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4-3 Verstarkung

Mit der Verstarkung (Sensitivitat) werden
empfangene Signale auf einen Wert gebracht,
der eine maximal detaillierte Anzeige der fur den
Anwender wichtigen Informationen ergibt. Um
nur eine Bodenanzeige zu erhalten, kann die
Einstellung relativ niedrig sein. Sollen Fisch oder
sonstige kleine Objekte erkannt werden, muss
jedoch die Einstellung wesentlich erhéht werden.
Die Verstarkungs-Regelung beim Navman
FISH 4350 und FISH 4380 kann automatisch
oder manuell erfolgen. Die manuelle Regelung
ergibt normalerweise die besten Ergebnisse. Es
ist jedoch langere Erfahrung in der Fischfinder-
Nutzung erforderlich, um optimale Einstellungen zu
erreichen. Ein Anfanger sollte daher in jedem Fall
die Auto-Einstellung wahlen, ob bei der Fischsuche
oder der normalen Navigationsfahrt.
«  Die Automatik passt die Verstarkungs-
Einstellung laufend den Gegebenheiten
an, wie Tiefenanderung und Reinheit des
Wassers.
Bei der manuellen Regelung muss
die Einstellung entsprechend manuell
angepasst werden.
Bei sehr hoher Verstérker-Einstellung wird auch
das elektronische Verstarker-Rauschen in Form
von Streu-Bildpunkten dargestellt.
Zwischen Auto und Manuell wechseln
Der Wechsel zwischen automatischer und
manueller Verstarkungs-Regelung geschieht
wie folgt:
1. In einer der Sonar-Anzeigen @ driicken.
2. Mit dem > Cursor Auto oder Manuell wéhlen
Verstéarkung einstellen
1. In beliebiger Sonar-Anzeige, @ driicken.

4-4 Bereich

Mit Bereich (Tiefenbereich) wird die Tiefe
bestimmt, die bis zum unteren Display-Rand
gezeigt werden soll.

Beim Navman FISH 4350 und FISH 4380 sind die

Bereiche automatisch oder manuell wahlbar:

+ Im Auto-Modus wahlt der FISH 4350/4380
den Bereich automatisch, so dass der
Boden immer im unteren Bildteil gezeigt
wird. Der Auto-Modus wird fir den Normal-
Betrieb empfohlen.

+ Im manuellen Modus zeigt der FISH
4350/4380 immer nur den Bereich, der
manuell gewahlt wurde. Dies kann sinnvoll
bei standig wechselnden aber fiir die
Navigation ausreichenden Tiefen sein, um
eine zu haufige, stérende Bildumschaltung
zu vermeiden. Ist die Wassertiefe groRer
als der gewahlte Bereich, wird die
Bodenlinie nicht im Display gezeigt.
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2. Mit A oder V die Verstarkung andern.
Hinweis: Der Verstérkungs-Modus wechselt au-
tomatisch auf Manuell,

wenn eine Einstellung
vom Bediener gedndert

wird, B Auto
Bestmégliche
Ergebnisse erzielen

Um eine bestmdgliche

Anzeige von Fisch und
Boden zu erhalten, in

der A-Scope Anzeige die B inder
Verstérkung so einstellen, B Speichem
dass die Linie der Signal- B tinterar-Beleuehtg

Schwelle méglichst nahe
vor den unerwiinschten
Rausch-Signalen liegt.

=F0 106 W H M |F 16

Verstar-
kungssignal-
Schwellen-
linie

Unge-
wiinschte
Signale

linie

Den Bereichs-Modus wechseln
Gedrickt halten von + oder -, wechselt
zwischen automatischer und manueller
Bereichsanderung. Der gewahlte Modus
erscheint am unteren Bildrand.

Driicken von + oder — éandert den Bereich um
jeweils eine Stufe. Es sind Bereiche von 3 bis
180 m wahlbar.

Zoom-Bereich und Zoom-
Verschiebung

Im Sonar-Zoom und Sonar-Boden-Bild
erscheint am auflersten rechten Bildrand ein
vertikaler Balken, der Zoom-Balken. Er markiert
den Tiefen-Bereich, der gespreizt in der Zoom-
Anzeige erscheint.

Mit der < oder > Taste wird der Zoom-Bereich
verkleinert oder vergroRert.

Mit der A oder V Taste wird der Zoom-Bereich

nach oben oder unten verschoben.
FISH 4350/4380 Installation und Bedienung
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5 Die Display-Anzeigen

MENU einmal driicken. Das Display-Menu er-
scheint. Dann mit A oder Vv eine gewlinschte
Anzeige wahlen und mit > bestatigen.

(In Abschn. 2 — Basis Bedienung, erfolgt
eine detailliertere Beschreibung der Tasten-
Das Menu Display

[ Zeigen |

Sonar S
Sonar Zoom
Sonar Boden
Sonar A-Scope
Brennstoff—————
Data
Split-Verhaltnis 0%
filr Setup

Split-Verhaltnis

Das Aufteilungs-Verhaltnis fir geteilte

Anzeigen ist werkseitig auf 50% eingestellt.

Das kann dem Bedarf wie folgt angepasst

werden:

1. Die Zeile split Verh&ltnis
markieren und > driicken. Es erscheint
zu beiden Seiten der Teilungs-Linie je
ein Pfeil.

2. Mit den Cursor-Tasten

justieren

Siehe unten

< oder >

5-1 Sonar Anzeige

Zum Aufruf der Sonar-Anzeige, Sonar
markieren und > driicken.

Funktionen.)

Es folgt eine Kurzbeschreibung des Menus.
Jede Anzeige wird im Anschluss eingehender
beschrieben.

Die meisten Display-Anzeigen haben ein
Options-Menu, in dem relevante Funktionen
schnell angepasst werden kdnnen.

Vollbild-Sonar-Anzeige (Abschn 5-1)

Splitt-Anzeige mit Sonarbild und Zoomteil (Abschn 5-2)
Bodenlinie erscheint als ebene Linie im Zoomteil (Abschn 5-3)
g;zli)tt-Anzeige mit Sonarbild und A-Scope-Teil (Lupe) (Abschn

Brennstoff-Anzeige (Abschn 5-5)
Digital-Werte plus Tiefen- und Temperatur-Grafik (Abschn 5-6)

Tipp: Mit < zur zuletzt gewahlten Anzeige
umschalten. MENU und dann > driicken, um
die davor gewahlte Anzeige aufzurufen. Diese
Befehle nutzen, um schnell zwischen zwei
Anzeigen wechseln zu kénnen.

Informationen Uber die optimale Einstellung

der Sonar-Anzeige, siehe Abschn. 3-2 Setup
> Sonar.

Dieses Bild rollt vom rechten Bildrand
(aktuellste Echos) nach links (altere Echos).
((siehe Abschn. 3-2 Setup Sonar).

Daten-Zeile, Einstellung der
Wassertemperatur, Batterie-
Spannung, siehe Abschn. 3-2,
Setup > Sonar.

Tiefe (mittlere ZiffergroRe)

Farb-Balken

Wasser-Oberflache
(Geber-Niveau)

Fisch-Symbol mit Tiefe
Boden-Linie

Gewabhlter Bereich

FISH 4350/4380 Installation und Bedienung
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Zum Aufruf der Sonar-Zoom-Anzeige, Sonar
Zoom markieren und > Das geteilte Bild zeigt
rechts die normale Sonar-Grafik und links das
gezoomte Bild.

Der Zoom-Balken am rechten Bildrand zeigt
den Bereich der im Zoom-Teil gespreizt
dargestellt wird. Siehe Abschn. 4-4,
Einstellungen fir Zoom-GréRe und Zoom-
Bereichsverschiebung.

5-2 Sonar Zoom-Anzeige
> 88 T 88 Tt

5-3 Sonar Boden Anzeige

Zum Aufruf der Sonar-Bodenhaftung, Sonar
Boden markieren und > driicken.

Als Besonderheit dieser Zoom-Funktion, wird
hier der Boden als waagerechte Linie in der
Display-Mitte aufgezeichnet. Echo-Objekte am
Boden erscheinen als farbige Erhebungen auf
dieser Linie.

5.

Sonar

Zum Aufruf dieser Anzeige, Sonar A-Scope
markieren und . driicken. In dieser Funktion
werden die Moment-Echos augenfalliger
dargestellt.

Scope Anzeige

Teilungs-Li-

nie zwischen
Sonargrafik und
A-Scope

Verstarkungs-
— Wert (stérkstes
Echo in der
Sonar-Grafik)

Signal-Schwelle
(schwéchstes

- Echo in der
Sonar-Grafik)

Mit der Verstarkungs-Einstellung kann der
Anwender die Anzeige der schwachsten und
der starksten Echos eingrenzen.Siehe Abschn.
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Normale
Sonar-Grafik

Zoom -
Balken

Zoom-Bereich

Teilungs-Linie

In dieser Funktion kann der Zoom-Balken nur
die Zoom-GroRe anzeigen, nicht jedoch den
Tiefenbereich, da dieser sich mit jeder Lotung
andert. Daher wird der Zoom-Balken in der
Display-Mitte festgesetzt.

Siehe Abschn. 4-4 mit Informationen Uber das
Einstellen der Zoom-GréRe und der Tiefen-
Verschiebung.

4-3 fur weitere Informationen

Im A-Scope Bild werden Echostarken durch
horizontale Streckung der Echo-Anzeigen
definiert. Ein starkes Echo erzeugt eine lange
und ein schwaches Echo eine kurze Linie.Um
Einstellungen zu andern, MENU driicken, bis
das Menu Optionen erscheint.

Fisch-Unterscheidung

Die A-Scope Anzeige ermdéglicht eine
verbesserte Unterscheidung von Fisch-
Arten. Verschiedene Fischarten weisen
auch Unterschiede in der Form und GréRe
ihrer Schwimmblase auf. Diese reflektieren
speziell den Ultraschall-impuls. Eine gréRere
Schwimmblase bringt ein starkeres Echo.
Wird also vom Fishfinder erfasster Fisch
gefangen, sollte man die Fischart zusammen
mit Hinweisen uber die vorher gezeigte Echo-
Darstellung notieren. So sind bei spaterer
Echobild-Auswertung leichter Rickschlisse
auf Fisch-Art und GréRe mdoglich.

FISH 4350/4380 Installation und Bedienung



5-5 Brennstoff-Anzeige (nur FISH 4380)

Verbraucht [ F
G

0.0 °

Verbleibend 0 0
G . =
Fluss

o 0.00

Sparmodus
nmiG

- Eon
614

Zum Aufruf der Brennstoff-Anzeige, Brennstoff
markieren und > driicken.

(Das Setup wird im Abschn. 3-3 beschrieben.
Ist die Motorenzahl auf 0 gesetzt, kann die
Brennstoffanzeige nicht aktiviert werden.)

Verbraucht zeigt den Brennstoff-Verbrauch

5-6 Daten-Anzeige
[T

259

j"z“"fs’ 3.8

Wagseriemp, 't

24 T

Zeiffilter, zwischen
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“\\5 Minuten und 2
Stunden wahlbar.

seit letztem Nullsetzen —
léschen.

Verbleibend zeigt den noch im Tank(s)
vorhandenen Brennstoff.

Verbrauch

Fluss zeigt den aktuellen Brennstoff-
Verbrauch pro Stunde. Bei Doppelmotoren-
Anlagen wird jeder Verbrauch separat
gezeigt. Das ist sinnvoll, um eine gleichmaRige
Belastung zu kontrollieren.

Okonomisch (Sparmodus) zeigt die pro
verbrauchter Brennstoff-Einheit zuriick gelegte
Distanz. Der FISH 4380 kalkuliert dies aus der
Boots-Geschwindigkeit und dem Verbrauch.
Je groRer der Wert, um so 6konomischer
die Fahrt. Gas-Einstellung und Bootstrim
auf beste Okonomie justieren. Beachten,
dass der FISH 4380 die Geschwindigkeit mit
dem Paddelrad-Geber misst. Daher ist eine
Kalibrierung dieser Messung sehr wichtig fir
die Okonomie-Anzeige (siehe Abschn. 3-8
Setup > Kalibrierung).

Zum Aufruf der Daten-Anzeige, Daten
markieren und>dricken. Es werden die
Wassertemperatur und die Tiefe als Grafik
gezeigt, sowie andere ausgewahlte Daten.

Die Grafik ist niitzlich, um warme und
kalte Temperatur-Stellen im Wasser zu
lokalisieren.

Im Abschnitt 3-4 Setup > Daten sind samtliche
wahlbaren Daten, sowie der Zeitfilter fur die
Temperatur-Grafik aufgefiihrt. Anderung der
MaReinheiten, siehe Abschn. 3-7 Setup >
Einheiten.
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6 Einbau und Wartung

Grundbedingung flr ein optimales Arbeiten
des FISH 4350 und FISH 4380 ist eine
korrekte Installation, speziell des Gebers.
Zwei Bauteile sind zu installieren, die Display-

Einheit und der Geber. Vor Beginn sind unbedingt
die entsprechenden Anweisungen in diesem
Handbuch zu lesen.

6-1 Lieferumfang

Standard Konfiguration:

* FISH 4350 und FISH 4380 Display

Einheit

Versorgungs-Kabel

Gerate-Halterung (inkl. Schrauben)

Garantie-Karte

Dieses Buch

Schutzkappe fir die Display-Einheit

Pulteinbau-Satz

Heckmontage-Geber (mit Kabelsatz und

Schrauben)*.

* Montage-Anweisungen flir den
Heckgeber*.

* nur fur FISH 4380

Gerate-Halterung

Schrauben .. .

Display-Einheit

Heckmontage-
Geber

Versorgungs-Kabel

6-2 Optionen und Zubeho

« Kartenplotter der TRACKER Serie
*  Rumpfdurchbruch-Geber*

Rumpfdurchbruch Fahrt-/Temperatur-Geber
Brennstoff-Messkit (Einzel- / Doppel-Motoren)*
Ersatz-Paddelrad*

Tragetasche

REPEAT 3100 (siehe Abschn. 6-6
Mehrinstrumenten-Systeme).Flr weitere
Informationen bitte den Navman Handler
konsultieren.

* nur far FISH 4380

6-3 Display-Einheit montieren und

Es sind zwei Montagemdglichkeiten gegeben:
« Pult-Einbau erfordert eine feste, ebene Platte
mit Zugang von hinten fir die Schrauben-
Montage und Verkabelung. Da nach
Einbau keine Mdglichkeit zur Anderung des
Einsicht-Winkels besteht, um unerwiinschte
Reflexionen zu verhindern, muss dieser
Faktor vor Montage geprift werden. Generell
sollte hierfiir ein abgeschatteter Platz gewahlt
werden.
Biigel-Montage ist einfacher durchzufiihren.
Es ist darauf zu achten, dass der Montageplatz
ausreichend stabil ist und keine starken
Vibrationen auftreten kénnen. Die Bulgel-
Halterung lasst sich kippen und drehen.
AuBerdem kann der FISH 4350 und FISH
4380 nach Benutzung abgenommen werden.
Folgende Kriterien fiir den Display-Aufbauort
bedenken:
« Mindestabstand zum Magnetkompass

100 mm.
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TRACKER 5500 Brennstoffmess-
Kartenplotter Kit

nehme

+ Mindestabstand zu einem Funkgerat 300 mm.

« Mindestabstand von Antennen: 1,2 m.

+ Leichte Display-Einsicht fir den Benutzer am
Steuerstand.

+ Geschitzt vor mechanischer Gewalteinwirkung,
speziell bei

Schlechtwetter-Bedingungen.

- Einfache Verbindung zur 12V DC
Spannungs-Quelle.

+ Problemlose Verlegung des Geberkabels.

Pult-Einbau

. Mit Hilfe der beigefligten Montage-Schablone

eine Offnung in die Montageflache schneiden.

2. Die Montage-Schablone auch verwenden,
um die vier Bohrldcher exakt zu setzen.

3. Die vier Gewindebolzen in die
Messingbohrungen der Display-Ruickseite
schrauben

4. Die Display-Einheit einsetzen und mit
den beigefligten Scheiben und Muttern
festschrauben.

-
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Biigel-Montage

1. Die Blgelhalterung mittels der drei rostfreien
Schrauben auf einer ebenen Flache
befestigen. Die Schrauben nicht iberméaRig
anziehen.

2. Das Display in die Blgelhalterung einsetzen
und mit der Knopfschraube anschrauben.
Die Kabel ansetzen.

Das Display entfernen

6-4 Verkabelung
Das Netz/Daten-Kabel hat 5 Adern:
Ader Funktion
Schwarz Masse (Batterie-Minus)
WeilR* NMEA Ausgang
Rot Eing.-Spanng. Plus, 12 VDC

Gelb Autoeinschaltg. (mit rotem Draht, Netz
plus fur Autoeinschaltg. verbinden).
Grin* Externe Alarmmittel, nach Masse

schaltend, 30 VDC-200mA max.
Hinweis: Die Kabelabschirmung ist mit Pin 1
(schwarze Ader) verbunden, muss also nicht
geerdet werden.
*nur fir FISH 4380
Warnung - 1 Amp. Sicherungen missen,
wie in den Diagrammen gezeigt, in den
Plus-Eingang eingefligt werden..

Nach Gebrauch kann das Display entfernt werden,
um es vor Diebstahl und Wetter-Einwirkung zu
schitzen.

Beim Abnehmen darauf achten, dass die Kabel-
Stecker nicht offen dem Wetter ausgesetzt sind. Es
sind Schutzkappen beigefiigt, die auf die Stecker
gesetzt werden mussen. Das Display an einem
trockenen, sauberen Platz lagern. Hierfir z.B. die
optionale Navman Tragetasche verwenden

Im folgenden Abschnitt werden 6 Verdrahtungs-
Méglichkeiten beschrieben:

« Basis-Verdrahtung. Schaltet den FISH
4350/4380 nicht automatisch beim
Einschalten der Ziindung ein und bietet
dadurch keine Betriebsstunden-Zahlung.

< Autoeinschalt-Verdrahtung. Muss erfolgen,

um die korrekte Brennstoff-Messung und

Betriebsstunden-Zahlung zu garantieren.

Verdrahtung externer Alarm-Mittel

NMEA-Verdrahtung

Einmotoren Brennstoffgeber-Verdrahtung

Doppelmotoren Brennstoffgeber-

Verdrahtung

Hinweis: Ist eine Aderfarbe nicht speziell

aufgefiihrt, wird in dem Fall diese nicht benutzt.

NMEA und NavBus Verdrahtung wird im Abschn.
6-6 beschrieben.

Basis-Verdrahtung
Es ist dann erforderlich, den FISH 4350 und
4380 manuell Gber die @ Taste einzuschalten.
Schwarze Ader: Mit dem Minus der Batterie
verbinden.
Rote Ader: Hinter dem Hauptschalter mit dem
Batterie-Plus verbinden. Eine 1 Amp. Sicherung
einfugen.
Den FISH 4350/4380 manuell einschalten,
wenn die Bordspannung anliegt.
Gelbe Ader: Mit dem schwarzen Draht
verbinden, wodurch die Betriebsstunden-
Zahlung deaktiviert ist.
Basis-Verdrahtung
Sicherung

Rot

NMEA Verdrahtung (nur fur FISH 4380)
WeiBe Ader: Falls erforderlich, diesen mit
dem NMEA Dateneingang anderer NMEA-Instru-
mente, z.B. Navman REPEAT 3100, verbinden
(siehe Abschn. 6-6).

Verdrahtung externer Alarmmitlel (nur
FISH 4380

FISH 4350/4380 Installation und Bedienung

Griine Ader: Diesen mit dem Minus eines
externen Alarmmittels, wie Blinklicht oder
Summer mit integriertem Treiberkreis,
verbinden. Siehe Zeichng. Autoeinschalt-
Verdrahtung.

Ist die Stromaufnahme der externen
Alarmmittel gréRer als 200mA, muss ein
Relais eingefligt werden. Fir weitere
Informationen ist der Navman-Fachservice
zu konsultieren.

Brennstoffgeber Verdrahtung (nur
FISH 4380)

Informationen zur Brennstoffgeber-
Verkabelung sind in der dem Messgeber-Satz
beigefuigten Anleitung enthalten.

Die Verdrahtung fir den FISH 4380 fiir Auto-
Einschaltung durchflihren. Damit wird sicher
gestellt, dass der FISH 4380 mit dem Motor-
Start aktiviert wird.

Fur die Doppelmotoren-Verkabelung muss
ein T-Verbinder an das Brennstoffgeber-Kabel
angesetzt werden.
Autoeinschalt-Option

Schwarze Ader: Diesen an den Batterie-
Minus anschlieRen.

Rote Ader: Hinter dem Hauptschalter an den
Batterie-Plus schlielen. Wie gezeigt, eine 1
Amp. Sicherung einfigen.
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Gelbe Ader: Um die Betriebsstunden-Zahlung
und sichere Brennstoff-Uberwachung zu
erhalten, muss der FISH 4380 automatisch
mit der Zundung eingeschaltet werden. Die
gelbe Ader daher an das Zindsystem uber
eine 2Amp. Sicherung schlieRen.

Hinweis: der FISH 4380 I4sst sich bei

eingeschalteter Ziindung nicht ausschalten.

Autoeinschalt-Option
Zum Zindsystem

Ziind-
Schalter

Haupt-
schalter

6-5 System-Vernetzung
Es konnen verschiedene Instrumente miteinander
verbunden werden, um Daten auszutauschen.
NMEA

NMEA ist ein industrieller Standard fir die
Daten-Ubertragung zwischen Marine-Instru-
menten. Daten, die in diesem Format ge-
sendet werden, kénnen auch von Instrumenten
anderer Fabrikate gelesen werden, die mit dem

(D

=

REPEAT 3100

Tochter-Anzeigen fur Tiefe, Geschwindigkeit,
Wassertemperatur und Batteriespannung.
Sie akzeptieren NavBus oder NMEA-Daten
anderer Instrumente.

Den Bildschirm mit einem feuchten Tuch und
milden Reinigungs-Mitteln sdubern. Auf keinen
Fall scharfe Reiniger, Benzin oder andere L6-
sungsmittel verwenden.

Beim Bodenanstrich, den Heckgeber abnehmen
oder abdecken. Einen Rumpfdurchbruch-Geber
nur mit einer diinnen Schicht Antifouling best-
reichen. Alte Farbschichten vorher vorsichtig
entfernen. Nicht die Geberflache beschadigen.
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DEPTH 2100
Echolot-Tochter

Rumpfdurchbruch-Geber
Rumpdurchbruch-Geber werden mit 'Y’-
Adapterkabel gelierfert, um beide Geber an
den blauen Steckplatz ansetzen zu kénnen.

Fahrt/Temperatur
Rumpfdurchbruch-Geber

Echolot-Rumpfdurchbruch-Geber

NMEAO0183 Format, Version 2 ausgestattet
sind. Es sind speziell zugeordnete Verbindun-
gen zwischen den Instrumenten erforderlich.

Samtliche Navman Instrumente sind NMEA-
geeignet. Informationen zu den verschiedenen
NMEA Verbindungs-Mdglichkeiten sind beim
Navman Fachhéndler erhaltlich.

TRACKER 5500

GPS Farb-Kartenplotter mit weltweiter Abdeckung

6-6 Pflege und Wartung

Nicht Kabel stark knicken oder auf sie treten. Kabel
und Stecker vor mechanischer Belastung schiitzen.
Geber von Bewuchs, Muschelbesatz und Farbe be-
freien. Nicht den Strahl vom Hochdruckreiniger auf
den Paddelrad-Geber richten. Das kénnte die Lager
beschadigen.

Bei Nichtgebrauch kann der FISH 4350 bzw.
FISH 4380 mit einer Schutzkappe versehen oder
von der Halterung entfernt und in einer Navman
Tragetasche verstaut werden.
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Anhang A - Spezifikationen

Tiefenbereiche

0,6 m bis 180 m (2 bis 600 FufR)
Display-Typ

Farb-TFT

Bild-Aufldsung 320 (hoch) x 240 (breit)
Punkte

Regelbare CCFL —Hintergrundbeleuchtung
Versorgungs-Spannung

10 bis 16 V DC
Stromaufnahme bei 13,8 V

300 mA min. — ohne Beleuchtung

400 mA max. — mit voller Beleuchtung
Ausgangs-Leistung
« Variabel, bis zu 200 W RMS
Betriebs-Temperatur

0°C bis 50°C (32°F bis 122°F)
Heckgeber-Kabelldange
+  FISH 4350 33ft (10m).

FISH 4380 26ft (8m).

Typische Tiefenerkennung nach
Einschalten
2 Sekunden bei 30 m (100 FuB)
Geber-Frequenz
200 kHz
Empfanger Sensitivitat
Besser als 10 Mikro-Volt RMS
Dynamischer Bereich 4,0 Millionen zu 1
(120 dB)
Standard Ubereinstimmung
EMC:USA FCC Part 15 Class B.
Europa (CE) EN50081-1 und N50082-1
Neuseeland und Australien (C Tick)

AS-NZS 3548
Schutzart: 1P67
Temperatur-Messbereich
0° bis 37,7°C (32° bis 99,9°F)
Auflésung in 0,1° Einheiten
Geschwindigkeits-Messbereich
1 bis 50 kn (5,5 mph, 96,6 kmh)
NMEA-Ausgangsdaten(nur FISH 4380)
NMEA 0183 (Ver2.0) ist ein Datenstandard
fir die Informations-Ubermittiung zwischen
elektronischen Marine-Instrumenten. Der
Navman Fishfinder kann folgende Daten
senden:
- DBT (Tiefe unterm Geber)
« DPT (Tiefe und Kiel-Offset)
+ VHW (Geschwindigkeit)
+ MTW (Wassertemperatur)
+ XDR (Batterie-Spannung und
Brennstoff-Verbrauch)
Brennstoff-Computer (nur FISH 4380)
(optionale Brennstoff-Messgeber erforderlich)
* AuRenbord 2-Takt Vergaser- sowie EFI
Benzinmotoren mit 30 bis 300 PS
* AufRenbord 4-Takt Benzinmotoren von 90
bis 300 PS
*  Innenbord-Benzinmotoren von 50 bis 300 PS
*  Minimum Flussrate: 5 Liter/Stunde (1,3
US Gallonen/Std)
*  Maximum Flussrate: 130 Liter/Stunde (34
US Gallonen/Std)

5.0" (126.0 mm) 1.1" (27.9 mm)
4 77 1.2" (30.5 mm)
>
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FISH 4350 und FISH 4380 ‘ 3.5" (88.5 mm)
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Anhang B — Fehlersuche

Die Fehlersuch-Liste setzt voraus, dal® der
Benutzer die relevanten Abschnitte in diesem
Handbuch gelesen und verstanden hat.

In den meisten Féllen kénnen Probleme beseitigt
werden, ohne dass das Gerat zum Service ein-
geschickt werden muss. Vor Kontakt-Aufnahme
mit dem Navman Service sollte daher geman die-
ser Suchanleitung vorgegangen werden.

Das Geréat ist nicht vom Benutzer reparierbar.
Es ist spezielles Equipment erforderlich, um
das Instrument korrekt und wasserdicht wieder
zusammen zu bauen. Wird das Geréat von einem
nicht autorisierten Service gedffnet, erlischt jeder
Garantie-Anspruch.

Reparaturen dirfen nur durch Service-Firmen
erfolgen, die von Navman autorisiert wurden.
Sollte der FISH 4350/4380 zur Reparatur ein-
geschickt werden, ist es wichtig, dass auch der
Geber beigefligt wird.

Weitere Informationen auf unserer WEB-Seite:
www.navman.com.

1. Der FISH 4350 und FISH 4380 lasst sich

nicht einschalten:

a) Der FISH 4350 und FISH 4380 bendétigt
eine Versorgungs-Spannung von 12 V
konzipiert und arbeitet zwischen 10 bis
16.5 Volt. Bei deutlicher Uberspannung
|16st eine Sicherung aus und schaltet das
Gerat ab. — Die Sicherung Uberprifen.

b) Das Anschluss-Kabel auf gute Verbindung
prifen. Den Stecker auf festen Sitz
auf der Gerate-Rickseite prufen. Der
Uberwurfring muss fest angezogen sein, um
die Wasserdichtigkeit zu erhalten.

c) Die Batterie-Spannung unter Belastung
messen — Lampen, Funkgerat oder andere
elektrische Geréate einschalten. Fallt dabei
die Spannung unter 10 Volt:

- sind eventuell Batterie-Klemmen oder
andere Verbindungsstellen korrodiert

- ist die Batterie fehlerhaft oder nicht
korrekt geladen.

d) Die Verkabelung von der Batterie bis zum
Gerat auf Unterbrechung, losen Kontakt
oder Korrosion Uberpriifen.

e) Sicherstellen, dass die rote Ader an dem
Batterie-Plus und die schwarze Ader an
dem Minus angeschlossen ist. Fur die
Auto-Einschaltung muss die gelbe Ader
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korrekt am Ziindkreis angeschlossen
sein. Auch den Hauptschalter-Kreis priifen
(siehe Abschn.6-5).

f) Netzkabel-Stecker auf Korrosion tberprifen.

Gegebenenfalls reinigen oder erneuern.

Sicherungen zwischen Batterie und Gerat

kontrollieren. Auch wenn eine Sicherung

optisch als heil erscheint, kann sie defekt
sein. Durchmessen und/oder mit einer heilen
tauschen.

2. Der FISH 4350/4380 lasst sich nicht

ausschalten
Sollte die Auto-Einschalt Verdrahtung
erfolgt sein, kann das Gerat nur mit dem
Ziind- oder dem Hauptschalter abgeschaltet
werden (siehe Abschn. 6-5).

3. Der FISH 4350/4380 arbeitet un-

regelmaBig

a) Den Geber Uberprifen, ob sich Seegras,

Plastik-Reste usw. unterm Geber festgesetzt

haben.

Prifen, ob der Geber beschadigt wurde,

sich geldst oder in seiner Lage verandert

hat. Eventuell ist er durch Gegenstof3en
nur nach oben gekippt. Entsprechend den

Geber wieder ausrichten (siehe dem Geber

beigefiigte Einbau-Anleitung).

c) Ist die Wassertiefe unterm Geber geringer

als 60 cm, wird die Anzeige unregelmaRig,

fehlerhaft oder setzt aus.

Falls manuelle Verstarkung aktiviert ist, kann

die Verstarkung zu gering eingestellt sein,

so dass weiche Echo-Objekte nicht erfasst
werden.

Tritt der Fehler wahrend des Fahrens auf,

kontrollieren, ob der Geber korrekt ein wenig

in Fahrtrichtung angewinkelt steht, ansonsten
kénnen Stérungen durch Kavitation enstehen

(siehe dem Geber beigefiigte Einbau-

Anleitung).

f) Den korrekten Sitz von Geber- und Netz-
Stecker prifen. Sie missen fest aufgesteckt
und der Ringverschluss fest aufgeschraubt
sein, um Wassserdichtigkeit zu erhalten.

g) Geber- und Netz-Kabel auf der
gesamten Lange auf Defekte untersuchen,
- Knickungen, Quetschungen und zerstorte
Ummantelungen.
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h)

4.
a)

b

=

5.

6.

a)

FISH 4350/4380 Installation und Bedienung

Uberpriifen, ob ein anderer Fischfinder

(Echolot) eingeschaltet ist, was zu

Storanzeigen im FISH 4350/4380 fiihren

kann.

Ursache kdénnen auch Stérungen von

der Maschine oder anderen elektrischen

Geraten sein, was auch zur automatischen

Verstarkungs-Reduzierung fihren

kann, falls nicht auf manuelle Regelung

gestellt.

Elektrische Stérungen kénnen auch Ursache

dafiir sein, dass weichere Echosignale

eventuell ausgefiltert werden. Der

Verursacher lasst sich einkreisen. Zur

Eingrenzung nacheinander die aktivierten

Gerate und den Motor abstellen, bis die

Stoérungen nicht mehr auftreten.

Um Probleme abzustellen, die durch

elektrische Stérungen verursacht werden,

kann folgendes versucht werden:

- Netzanschluss- und Geber-Kabel anders
verlegen, mit mehr Abstand zu anderen
Kabeln.

- das Netzanschluss-Kabel direkt an die
Batterie anschlieBen. Daran denken,
eine Sicherung einzufiigen.

Der Boden wird nicht aufgezeichnet

Der FISH 4350/4380 wurde auf manuelle

Bereichswahl gestellt. Somit kénnte der

Boden auRerhalb vom gewahliten Bereich

liegen. Entweder auf Bereichs-Automatik

umschalten oder den passenden Bereich

wahlen (siehe Abschn. 4-4).

Vielleicht ist die Tiefe zu groR. Ist die Bereichs-

Automatik gewahlt, erscheinen Querstriche in

der Digital-Anzeige, “—-.-"als Hinweis, dass kein

Boden erfasst wird. Die Boden-Anzeige sollte

im flacheren Wasser wieder erscheinen.

Der Boden wird zu weit oben im Display
gezeigt

Der FISH 4350/4380 diirfte auf manuelle

Bereichswahl und ein UbergrofRer Bereich

eingestellt sein. Entweder auf Bereichs-Au-

tomatik umschalten oder den passenden

Bereich wahlen (siehe Abschn. 4-4).

Wahrend der Fahrt verschwindet das
Boden-Echo oder es erscheint mit
Unterbrechungen

Kontrollieren, ob der Geber korrekt ein

wenig in Fahrtrichtung angewinkelt steht

und eindeutig tief genug ins Wasser
eintaucht, ansonsten kdnnen Stérungen

b

-

durch Kavitation enstehen (siehe dem
Geber beigefiigte Einbau-Anleitung).

Es stromt turbulentes Wasser unter dem
Geber vorbei. Luftblasen stéren oder
verhindern sogar den Echo-Empfang. Das
passiert besonder beim Rickwarts-Fahren,
da dann die Kavitation besonder grof} ist,
und kann kaum verhindert werden. Der
Geber muss dort angebracht sein, wo ein
moglichst homogener Wasserfluss bei allen
Geschwindigkeiten vorhanden ist.
Elektrische Stérungen vom Boots-Motor
kénnen die Anzeigen beeinflussen. Es
muss dann versucht werden, den Motor zu
entsprechend entstoren.

Beim Einschalten ertont ein Piepen,
es erscheint jedoch keine Anzeige im
Display. Eventuell ist nur die Hintergrund-
Beleuchtung zu niedrig eingestellt. siehe
Abschn. 2, Basis-Bedienung, Beleuchtung
einstellen.

8. Es wird eine fremde Sprache gezeigt

Siehe Abschn. 3-1 Setup > System.

9. Benzinverbrauchs- und Restinhalts-

a)

c

d

=

o
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Anzeige scheinen nicht korrekt zu sein
Der Motor hat gelaufen, ohne das der
FISH 4380 eingeschaltet war. Dadurch
wirde in der Zeit kein Verbrauch
aufgezeichnet werden und somit eine
héhere Restmenge gezeigt als tatsachlich
vorhanden.

Um dieses zu verhindern, muss die Einschalt-
Automatik gemafR Abschnitt 6-5 aktiviert sein.
Damit wird sicher gestellt, dass der FISH 4380
immer im Motorbetrieb eingeschaltet ist.
Fehlanzeigen kdnnen auch entstehen, wenn
durch schweren Seegang das Benzin hin
und her durch den Messgeber gesaugt wird.
Abhilfe schafft ein Riickschlag-Ventil in der
Benzin-Leitung.

Die Brennstoff-Restmenge muss immer auf
Voll gesetzt werden, wenn der Tank neu voll
gefillt wurde (siehe Abschn. 3-3).
Mdogliche Lufttaschen im Tank verhindern
ein Erreichen der vollen Kapazitéat. Dies
wird speziell bei Bodentanks hin und wieder
festgestellt.

Durchflussgeber unterliegen einem Verschleif}
und sollten nach jeweils 5000 Litern
erneuert werden.
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10. Keine oder zu kleine Verbrauchs-

a)

b)

c)

d)

e)
1"

a)

12.

a)

b)

<)
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Anzeigea
Prifen, ob die Motoren-Anzahl korrekt
eingestellt ist (siehe Abschn. 3-3).
Stecker der Brennstoff-Kabel auf korrekten
Sitz priifen. Die Uberwurf-Mutter muss gut
festgeschraubt sein, um eine gute Wasser-
Dichtigkeit zu erhalten.

Schmutzpartikel kdnnen sich im Geber fest-
setzen und die Mess-Turbine behindern.
Den Geber ausbauen und vorsichtig ent-
gegen der Fluss-Richtung durchblasen.
Zwischen Messgeber und Brennstoff-Tank
muss ein Filter installiert sein. Ohne dem
erlischt jede Garantie.

Die Geberkabel auf der gesamten Lange
auf Quetschungen, Knicke und Briiche
kontrollieren.

Prifen, ob die Filter in der Leitung sauber
sind.

. Bei einer Doppelmotoren-Anlage

erscheint nur eine Verbrauchs-Anzeige:
Im Einstellungs-Menu muss die Mo-
toren-Zahl auf 2 gesetzt sein (siehe
Abschn. 3-3).

UnregelmiBige Verbrauchs-Anzeige:
Die Brennstoff-Messgeber sind eventuell
zu nahe an der Brennstoff-Pumpe mon-
tiert, oder sie sind zu starken Vibrationen
ausgesetzt. Hinweise hierzu sind in den
Einbau-Anweisungen enthalten, die den
Messgebern beigefiigt sind.

Uberpriifen, ob in Brennstoff-Schlauchen
oder bei der Tankansaugung Luft mit
eintreten kann.

der Fluss-Filterwert ist nicht passend
zur Maschine eingestellt. Den Wert im
Setup-Menu Uberprifen und gegebenenfalls
stufenweise erhohen, bis eine stetige Fluss-
rate gezeigt wird, (siehe Abschn. 3-3).

13.Keine Brennstoff-Okonomie Anzeige

a)

b)

Es muss eine Bootsgeschwindigkeit gemes-
sen werden, um eine Okonomie-Anzeige
zu ermdglichen.

Priifen, ob sich das Paddelrad im Geber
frei drehen kann und ob die zwei kleinen
Magnete noch im Paddelrad vorhanden
sind.

14.Es erscheint eine zweite Bodenanzeige

a)

b)

NAVMAN

Es sind schroffe Bodenkanten
vorhanden, die Bildschatten erzeugen.
(siehe Abschn.4-3).

Bei groRerer Verstarkungs-Einstellung

ist das normal, dass die Anzeige in
doppelter Tiefe als zweites Bodenecho
erscheint. Fur die Fischsuche ist es ein
guter Hinweis dafir, dass die Verstarkung
ausreichend hoch eingestellt ist, um auch
ein schwaches Fischecho aufzuzeichnen.
Fir die Navigation kann die Einstellung
verringert werden.
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Appendix D - How to contact www.navman.co

NORTH AMERICA
Navman USA Inc.

30 Sudbury Rd, Acton, MA
01720.

Toll Free: +1 866 628 6261
Fax: +1978 897 8264
e-mail:

sales@navmanusa.com
web: www.navman.com
AUSTRALIA
Navman Australia Pty. Limited
Unit 2 / 5-13 Parsons St.
Rozelle, NSW 2039, Australia.
Ph: +61 29818 8382
Fax: +6129818 8386
e-mail: sales@navman.com.au
web:  www.navman.com
OCEANIA
New Zealand
Absolute Marine Ltd.
Unit B, 138 Harris Road,
East Tamaki, Auckland.
Ph:  +64 9273 9273
Fax:  +64 9 273 9099
e-mail: navman@absolutema
rine.co.nz
Papua New Guinea
Lohberger Engineering,
Lawes Road, Konedobu.
PO Box 810, Port Moresby.
Ph:  +675 3212122
Fax: +675 3212704
il: loheng@online.net.pg
www.lohberger.com.pg
SOUTH AMERICA
Argentina
Costanera Uno S.A.
Av Pte Ramoén S. Castillo y
Calle 13
Zip 1425 Buenos Aires,
Argentina.
Ph: +54 11 4312 4545
Fax +54 11 4312 5258
e-mail: purchase@costanerau
no.com.ar
web: www.costanerauno.ar
Brazil
Equinautic Com Imp Exp de
Equip Nauticos Ltda.
Rua Ernesto Paiva, 139
Clube dos Jangadeiros
Porto Alegre - RS - Brasil
CEP: 91900-200.
Ph: +55 51 3268 6675

+55 51 3269 2975
Fax: +5551 3268 1034
e-mail: equinautic@equinaut
ic.com.br
web: www.equinautic.com.br
Realmarine
Estrada do Joa 3862,
Barra da Tijuca, Rio de Janeiro,
Brazil. CEP: 22611-020.
Ph: +55 21 2483 9700
Fax: +55 212495 6823
e-mail: tito@realmarine.com.br
web: www.realmarine.com.br
Chile
Equimar
Manuel Rodrigurez 27
Santiago, Chile.
Ph: +56 2 698 0055
+56 2 698 3765

e-mail:
mmontecinos@equimar.cl
Mera Vennik

Colon 1148, Talcahuano,
4262798, Chile.

Ph: +56 41 541 752

Fax +56 41543 489
ehr?all meravennik@entel.
chile.

CENTRAL AMERICA
Mexico

Mercury Marine de Mexico
Anastacio Bustamente #76
Interior 6 Colonia Francisco

86

Zarabia, Zapapan Jalisco, C.P.
45236 Mexi

Ph: +52 33 3283 1030

Fax: +52 33 3283 1034

web: www.equinautic.com.br

ASIA

China

Peaceful Marine Electronics
Co. Ltd.

Guangzhou, Hong Kon
Dalian, Qingdao, Shanghal
1701 Yanjiang Building

195 Yan Jiang Zhong Rd.
510115

Guangzhou, China.

Ph: +86 20 3869 8839

Fax: +86 20 3869 8780
e-mail: sales@peaceful-
marine.com

web: www.peaceful-
marine.com

India

Access India Overseas Pvt. Ltd.
A-98, Sector 21,

Noida - 201 301, India.

Ph: +91 120 244 2697
TeleFax: +91 120 253 7881
Mobile:  +91 98115 04557
e-mail:

vkapil@del3.vsnl.net.in
Esmario Export Enterprises
Block No. F-1, 3rd Floor, Surya

Sardar Patel Rd, Secunderbad
500 003.

Ph: +91 40 2784 5163

Fax: +9140 2784 0595
e-mail:
gjfeee@hd1.vsnl.net.in
web: www.esmario.com
Indonesia

Polytech Nusantara,

Graha Paramita 2nd Floor,
Jin Denpasar Raya Blok D2
Kav 8 Kuningan, Jakarta

12940.

Ph: +62 21 252 3249

Fax: +62 21 252 3250

e-mail:
polytech@transavia.co.id
Korea

Kumhomarme Technology
Co. L

#604- 842 2F,1118-15,
Janglim1-| Dong

Saha-Gu, Busan, Korea.

Ph: +82 51 293 8589

Fax: +82 51265 8984
e-mail:
info@kumhomarine.com

web: www.kumhomarine.com
Maldives

Maizan Electronics Pte. Ltd.
Henveyru, 08 Sosunmagu.
Male', Maldives.

Mobile: +960 78 24 44

Ph: +960 32 32 11

Fax: +960 32 57 07

e-mail:
ahmed@maizan.com.mv
Singapore, Malaysia, Brunei,
Indonesia and Phillipines
RIQ PTE Ltd.

Blk 3007, 81 Ubi Road 1, #02-
440, Singapore 408701.

Ph: +65 6741 3723

Fax: +656741 3746

e-mail: rig@postone.com
Taiwan

Seafirst International Corpora-
tion

No. 281, Hou-An Road, Chien-
Chen Dist. Kaohsiung, Taiwan
R.O.C.

Ph: +886 7 831 2688
Fax: +886 7 831 5001
e-mail: seafirst@seed.net.tw

NAVMAN

web: www.seafirst.com.tw
Thailand

Thong Electronics (Thailand)
Co. Ltd.

923/588 Ta Prong Road, Ma-

hachai, Muang, Samutsakhon

74000, Thailand.

Ph: +66 34 411 919

Fax: +66 34 422 919

e-mail: sales@thongelectro

nics.com
admins@thongelectronics.co

web:
www.thongelectronics.com
Vietnam

Haidang Co. Ltd.

1763 Le Hong Phong St.
Ward 1

District 10, Ho Chi Minh City.
Ph: +84 8 863 2159

Fax: +84 88632124
e-mail: sales@haidangvn.com
web: www.haidangvn.com
MIDDLE EAST

Lebanon and Syria

Balco Stores

Balco Building, Moutran Street,
Tripoli (via Beirut). - Lebanon
P.O. Box: X

Ph: +961 6 624 512

Fax: +9616 628 211

e-mail: balco@cyberia.net.lb
United Arab Emirates
Kuwait, Oman, Iran, Saudi
Arabia, Bahrain & Qatar
Abdullah Moh'd Ibrahim Trad-
ing, opp Creak Rd. Baniyas
Road, Dubai.

Ph: +971 4 229 1195

Fax: +9714 229 1198

Holland

Navimo Holland
Industrieweg 4,

2871 JE Schoonhoven.
Ph: +31 182 320 522
Fax: +31 182320 519
e-mail:  info@plastimo.nl
web:  www.plastimo.nl
United Kingdom
Navimo UK

Hamilton Business Park
Bailey Road, Hedge End
Southhampton Han!s S030

F‘h '+44 01489 778 850
Fax: +44 0870 751 1950
e-mail: sales@plastimo.co.uk
web: www.plastimo.co.uk
Sweden, Denmark, Finland
and Norway

Navimo Nordic
Lundenvagen 2,

473 21 Henan.

Ph: +46 304 360 60

Fax: +46 304 307 43

e-mail: info@plastimo.se
web: www.plastimo.se
Spain

Navimo Espafia

Avenida Narcis Monturiol, 17
08339 Vilassar de Dalt,
Barcelona.

Ph: +34 93 750 75 04

Fax: +34 937507534
e-mail: plastimo@plastimo.es
web: www.plastimo.es
Portugal

Navimo Portugal

Avenida de India N°40
1300-299 Lisbon.

Ph: +351 21 362 04 57

e-mail: sales@amitdubai.com Fax: " +351 21 362 29 08
AFRICA e-mail: [ 0C0-
South Africa nautica.pt

Pertec (Pty) Ltd (Coastal
Division)

16 Paarden Eiland Road.
Paarden Eiland, 7405

PO Box 527,

Paarden Eiland, 7420
Cape Town, South Africa.
Ph: +27 21 508 4707
Fax: +27 21 508 4888
e-mail: info@kfa.co.za
web: www.pertec.co.za
EUROPE

France, Belgium and
Switzerland

Plastimo SA

15, rue Ingénieur Verriére,

56325 Lorient Cedex.
Ph: +33 297 87 36 36
Fax: +33 297 87 36 49
e-mail: plastimo@plastimo.fr
web:  www.plastimo.fr
Germany
Navimo Deutschland
15, rue Ingénieur Verriére
BP435- 56325 Lonent Cedex
Ph: +49610592 10

+49 6105 92 10 10

+49 6105 92 10 12
Fax: +49610592 10 11
e-mail: plastimo.international@
plastimo.fr
website: www.plastimo.de
Italy
Navimo ltalia
Nuova Rade spa, Via del
Pontasso 5
16015 Casella Scnvwa (GE).
Ph: +39 1096 8016
Fax: +39 1096 80150
e-mail:  info@nuovarade.com
web:  www.plastimo.it

web:  www.plastimo.com

Other countries in Europe
Plastimo International

15, rue Ingénieur Verriére BP435
56325 Lorient Cedex, France.
Ph: +33 297 87 36 59

Fax: +33 297873629

e-mail

plasllmo international@plas

web: www.plastimo.com

REST OF WORLD/
MANUFACTURERS
Navman NZ Limited
13-17 Kawana St.
Northcote.

P.O. Box 68 155,
Newton,

Auckland,

New Zealand.

Ph: +64 9 481 0500
Fax: +64 9 481 0590
e-mail:
marine.sales@navman.com
web: www.navman.com
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