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EMC Konformitat

Tacktick Anlagen werden nach hochstem Industrie- Standard fur die
Nutzung im Sportboot- Bereich gefertigt.

Technik und Design entsprechen den internationalen Bestimmungen fur
elektromagnetische Vertraglichkeit (EMC- Standard).

Um eine volle Leistungsfahigkeit zu erhalten, ist eine korrekte Installation
gemal den vorliegenden Anweisungen von wesentlicher Bedeutung.

A Wichtig

Da bei dem Micronet- Instrumenten eine drahtlose Ubertragung der
Daten erfolgt, wird empfohlen, dieses System nur bei BootsgréBen von
bis zu 18 Metern (60 FuB) einzusetzen, deren Baumaterialien aus
Fiberglas, Kohlefaser oder Holz bestehen. Wenn Sie ein Aluminium oder
Stahlboot besitzen, kontakten Sie vor dem Einbau Ihren Fachhéndler.
Wie alle elektronischen Instrumente, ist auch das Micronet- System nur
ein technisches Hilfsmittel fur die Navigation. Die Daten durfen nur als
gegeben hingenommen werden, wenn sie mit anderen Beobachtungen
Ubereinstimmen. Der Bootsfuhrer bleibt in der Verpflichtung der
standigen Bootskontrolle, um jederzeit auf plotzliche Ereignisse
reagieren zu kénnen.
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1.2

Information

Einfuhrung

Ihr TackTick Remote Display bietet Innen eine einzigartige Kombination
von Moglichkeiten:

Mobiles Display von Instrumenten Daten

Alle Daten die auf Inrem Micronet Netz abfragbar sind, sind nun, egal wo
Sie Sich auf dem Boot befinden, verfUgbar.

Fernbedienung von Micronet Displays

Das Remote Display kann die anderen Micronet Displays in Ihrem Netz
(d.h. Maxi, Dual Maxi und remote aktive Modelle der Digital, Dual Digital
und Analog Displays) steuern.

Solarenergie

Micronet- Instrumente sind autonom in ihrer Spannungsversorgung.
Trotz vielfaltiger technischer Merkmale und kontrastreicher Display-
Anzeigen unter allen Bedingungen, ist der Leistungsverbrauch so gering
und die Versorgungs- Technik derart effizient, dass die integrierte Solar-
Ladetechnik fur den kompletten Betrieb vollig ausreicht.

Kombiniert mit weiteren Micronet- Instrumenten und Messgebern, wird
dieses Display Teil eines kompletten Navigationssystems.

Spezifikationen

ZeichengroBe: 15mm
Hinterleuchtung: 3-Stufen Regelung mit automatischer Tag- Abschaltung

Gesamt- System oder Einzel- Steuerung

Versorgung: Solar- Betrieb

300 Std. autonom am Tag, 7 Nachtstd. mit groBter Helligkeit;
20 Nachtstd. mit okonomischer Helligkeitohne Nachladung

MaBeinheiten: Boots- Geschwindigkeit: (Knoten, Kilometer/ Stunde, Statute

Miles/ Stunde)

Distanz: (Nautische Meilen, Statute Meilen, Kilometers)
Tiefe: (Meter, Faden, FuB)

Wind Geschwindigkeit (Knoten, Meter per Sekunde, Beaufort)

Alarm: Akustischer Alarm fur Tiefe, Wind, XTE (Querversetzung),
Wegpunktankunft

Gewicht: 135¢g

Betriebs- Temp.: -10° bis +60°C

Frequenz: 868 MHz oder 916 MHz
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1.3

Spannungsmanagement und Batteriekontrolle

Die vollstandige Eigenversorgung der mn100 Instrumente wird erst
maoglich, durch das revolutionare Spannungsmanagement von Tacktick.
Maximal mogliche Verbrauchsreduzierung und auBerste Nutzung der
Sonnenenergie ergeben weitgehendsten Dauerbetrieb, ohne dass
zusatzliche Spannungsquellen erforderlich sind.

Der Versorgungsstatus wird durch zwei Symbole dargestellt:
Batterie Status [E=2* und il Lade Rate.

Zusammen ergeben sie eindeutige Hinweise Uber den Versorgungs-
Stand far das Instrument.

A

Heller, sonniger Tag Volle Batterie und Erhaltungs-
s g Ladung durch die Sonne.*
QM '
=( )= Geringe Batterie-Kapazitat und
N ::' J'I Aufladung durch die Sonne.
Bewolkter Tag Batterie ist voll und erhalt keine
Sl E:' weitere Ladung.
<:/<£§~> E;' Geringe Batterie-Kapazitat und
d Erhaltungsladung durch Tageslicht.
Nacht Batterie ist voll und wird nicht
% E:' weitergeladen.
i
@ Wenig Batterie-Kapazitat und keine
w ::' Ladung.
Unbedingt das Instrument direktem
Sonnenlicht aussetzen, oder durch
Niedrige ::I eine externe 12/30 VDC Versorgung
Spannung aufladen. Eine vollig entleerte
Batterie benotigt zur kompletten
Aufladung 12 Stunden volles
Sonnenlicht.

Wird das Instrument nachts benutzt, kann der Verbrauch durch
Einstellung der Beleuchtung auf Stufe 1 oder ,Off* deutlich reduziert
werden. Werden z. B. Anzeigen unter Deck nicht benoétigt, sollte deren
Licht-Regelung auf ,Local” und auf , Off* gesetzt werden (siehe Seite 29-
s38).Das ergibt eine weitere wesentliche Energie-Einsparung.

* Ist die interne Batterie vollstandig aufgeladen, muss nicht
besonders darauf geachtet werden, ob das Instrument direkter
Sonneneinwirkung ausgesetzt ist. Die Anzeige der Lade-Rate wird
niedrig verbleiben.

Vergewissern Sie Sich, dass die Batterie vollig geladen ist, bevor Sie
das Display langer lagern (z.B. Uber Winter).
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1.4

Taschenmodus

Wenn der Taschenmodus aktiviert ist (siehe Seite 28 S35), schaltet das
Remote Display nach einer vom Benutzer vorgegebenen Zeit die
FlUssigkristallanzeige ab. Das Gerat ist weiterhin ans Netz
angeschlossen und das Drucken irgendeiner Taste schalted die
Flussigkristallanzeige wieder an.

Schlafmodus

Werden fur eine Zeitdauer von 12 Stunden keine neuen Messdaten
empfangen, schaltet das Instrument automatisch ab, um keinen
unndtigen Strom zu verbrauchen. Vorher erfolgt ein ,POWER SAFE®
Alarm. Drucken einer beliebigen Taste innerhalb von 10 Sekunden
verhindert das Abschalten.

Die Hintergrund- Beleuchtung wird bei Tageslicht automatisch
ausgeschaltet.

Ein Laden durch kunstliches Licht ist nicht moéglich.. Micronet-
Instrumente durfen zum Laden nicht ganz dicht unter ein kunstliches
Licht gebracht werden. Das kdnnte einen Defekt verursachen.

Sicherheit und Entsorgung

Micronet- Instrumente enthalten Mangan- Lithium- Dioxid- Batterien, die
speziell entsorgt werden mussen. Die Instrumente auf keinen Fall in den
normalen Hausmull entsorgen. Es ist immer gemaB den in dem
jeweiligen Land geltenden gesetzlichen Bestimmungen zu verfahren.

Im Zweifelsfall die Instrumente an den Hersteller Tacktick zurlck
schicken.
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2 Betrieb
& Wichtig:

Das "Auto Network" Verfahren, das auf den gelben Anweisungsseiten
beschrieben wird, sowie Setup und Kalibrierung, mussen vollstandig
und richtig ausgefuhrt worden sein, bevor das Micronet System benutzt
werden kann.

2.1 Informationen zum Display

'iﬂﬂlhtll

Ladungs Rate &
Batterie Status
Anzeiger

Daten Display

Fernbedienungs-
taste

Kapitel Taste

Fur Ein/Aus 0 0 N
gedriickt halten Fixier Taste
q o Fir Hintergrund-

beleuchtung

gedruckt halten

Seiten und Einstell
Tasten

2.2 Das System ein- und ausschalten

Zum Ein- und Ausschalten, an einem beliebigen Instrument die Taste
@ 2 Sekunden lang gedrickt halten.

Einschalten Ausschalten

REMOTE REMOTE
Z_b"tutuhtk  GOOD BYE
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2.3

Betrieb der Daten Anzeige

Daten werden in einem "Kapitel und Seiten" Format geliefert, indem man
mit der Taste durch die Kapitel und mit den und Tasten
durch die Seiten scrollt. Die folgenden Diagramme zeigen die Aufruf-
Folge und die Art der anwahlbaren Informationen.

Drucken der Taste ruft das nachste Kapitel auf. Gezeigt wird dort
immer die Seite, die zuletzt aufgerufen war. Nach vollstandigem
Durchwahlen der vorhandenen Kapitel und Seiten erscheinen wieder die
Anfangs- Kapitel und Seiten.

Vier Kapitel stehen zur Verflgung:

Einzeilige Anzeigen
neen 4= Acht Seiten von denen jede einen enzigen Messwert anzeigt.
SPEED kDTS . .
(™ Der Wert der gezeigt werdenlsqll, kanr) von der voIIsltand|g_en
Datenliste gewahlt werden, wie im Kapitel 2.8 beschrieben ist.
a 'Uu Siehe Seite 25 S28.

4-zeilige Anzeigen
FEED [T Vier Seiten von denen jede vier Messwerte zeigt. Die Werte
KRG 045° . die gezeigt werden sollen, konnen von der vollstandigen
WinIR - o@nt . Datenliste gewahlt werden, wie im Kapitel XX beschrieben ist.
m- 2:00 e Siehe Seite 26 S29.

Rolling Road display
NAB 7.8 “= Eine einzige Seite zeigt die folgenden Navigationsdaten:
o 9.31005° o; Aktueller Wegpunktname, Entfernung zum Wegpunkt, Kurs
e 399°0.15 «e Uber Grund, Geschwindigkeit Uber Grund, Peilung zum
€ /& Wegpunkt, Querversetzung und Korrekturwinkel.

Ein Rolling Road Diagramm illustriert den Kurs des Bootes
relatif zum Direktkurs zwischen vorherigem und aktuellem Wegpunki.
AuBerdem wird die Richtung, die man steuern sollte, um wieder auf den
direkten Kurs zu kommen, angezeigt.

Graphische Darstellungen
SPEED 5.00 's’as..{% Zwei Seiten, auf denen vom Benutzer gewahlte Daten
- zeitabhangig dargestellt werden. Siehe Setup auf Seite 26 S30.
Auf der graphischen Winddarstellung sind Segmente mit LFT
. Jeo (Sie kénnen anluven) und HDR (Sie mussen abfallen)
markiert.

Um den Zeitraum der Graphik zu andern:
Drlcken Sie die Taste wenn die Graphik gezeigt wird. Die Nachricht
"CHANGE TIME" erscheint oben auf der Seite. Drlcken Sie die und

Tasten, um die Zeitdauer zu andern. Dricken Sie die Taste
um lhre Wahl zu bestatigen.
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Diagramm der werksgesteliten Kapitel und Seiten

Kapitel Seiten
Einzeilige SPEED aors| (MG ie| [DEPTH %2 |A WIND #%| ([T HIND %
[} o
wcen |5 00 S.00 " 4.9 MBS 08B0
L]
h
RACE ee| [HEADING -%%| [WINDIR =
x L6 T e 'k
b D (
» 7 6,23 il 145 AR 2 6.00
4-zeilige HEFDING 945 MAG » A WD 14 wors »DEPTH 14.5ﬂ FEET
Anzeigen TR 283 e HT50N48.833 HERITNG 045. TRUE
@ 900 e &' 000H30.566) & 82
,Rolling
Road”
Anzeige
GPEED .00 505, ?_QEé WINDIR @62 505, légEg
Graphische ’ » LF
Anzeigen — ‘ e
0.0 925
2.4  Betrieb der Fernbedienung

lIn dieser Betriebsart konnen die Funktionen anderer Displays im
Micronet Netz beeinflusst werden.

Alle Fernbedienungsseiten werden invertiert dargestellt, d.h. mit weiBem
Text auf schwarzem Hintergrund, wodurch sofort klar wird, dass man
sich in diesem Modus befindet.

Die Fernbedienung ended und die Informationsbetriebsart wird
automatisch wieder hergestellt, wenn wahrend einer halben Minute
keine Taste gedruckt wurde.

Einschaltung der Fernbedienung
Drucken Sie die «Zifit» Taste fur zwei Sekunden.

REMOTE COMTROL il
IMAXT:01

| = MASIAL =
MHSI02

OIGT03

Das Remote Display erstellt eine Liste der Micronet Displays
~im Netz, die fur die Fernbedienung konfiguriert sind. Von

~dieser Liste kann der

Benutzer ein Gerat zur die

Fernbedienung durch das Remote Display wahlen. Das

Gerat, das zur Zeit vom Remote Display kontrolliert werden
kann, ist mit mp und 4m markiert.

Die Anzeige des gewahlten Displays blinkt, um zu zeigen, dass es vom
Remote Display gesteuert wird.

Displays im Netz kobnnen zur Liste hinzugefugt werden oder entfernt
werden. Die individuellen Positionen der Displays in der Liste konnen
auch geandert werden. Siehe Seite 27 S32 fur eine detallierte Erklarung.

www.tacktick.com
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2.5

Ein anderes Display wahlen

Drucken Sie die «zitim» Taste wiederholt, bis das gewunschte Display
scharz auf weil3 gezeigt wird.

Die Anzeige des neugewahlten Displays wird blinken, um zu zeigen,
dass es fernbedient wird.

Fernbedienung des gewahiten Gerates

Die Tasten : : oder auf dem Remote Display haben
die gleichen Funktionen wie auf dem ferngesteuerten Gerat. Das
Drucken der Taste wird z.B. die nachste Kapitelseite zeigen.

Alle Betriebs- und Konfigurationsvorgange, die auf dem Display moglich
sind, sind auch auf dem Remote Display moglich

Hinweis: Obwohl nach dem ersten Druck einer , : oder

Taste das Blinken des ferngebedienten Gerates aufhort, wird es
weiterhin vom Remote Display gesteuert, bis sich die Fernbedienung
ausschaltet (oder ausgeschaltet wird).

Ausschaltung der Fernbedienung

Drucken Sie die «zifim Taste fur zwei Sekunden. Das Remote Display
kehrt zur Informationsbetriebsart zurtck.

30 Sekunden nach dem letzten Tastendruck wird der Remote Modus
automatisch abgebrochen und der Display Modus wieder
aufgenommen.

Hintergrundbeleuchtung

LEVEL

LIGHT ~ am In jeder beliebigen Betriebsanzeige, die Taste ZWel

Sekunden lang gedrickt halten. Mit oder die
{ Moglichkeiten OFF, 1, 2 und 3 durchwahlen. Es wird sofort
{ der jeweilige Zustand aktiviert.

”Abhf'éhgig vom Instrumenten-Setup erfolgt die Regelung fur einzelne

oder fur mehrere Instrumente, bzw. fUr das ganze System (siehe Seite
28 —s38).

Im Taschen Modus wird die Hintergrundbeleuchtung nach einem
vorgegeben Zeitraum abgeschaltet. Die Dauer kann im Setup (siehe
Seite 28 S35) konfiguriert werden.

Bei ausreichendem Tageslicht wird die Beleuchtung automatisch
abgeschaltet, um den Stromverbrauch so niedrig wie moglich zu halten.
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2.6 Tastensperre
Die Tastensperre verhindert, dass Tasten versehentlich gedrtckt werden.
Sie kdbnnen die Tastensperre folgendermassen aktivieren und de-aktivieren:
Dricken und halten Sie um ins Setup-Menu zu gelangen.
Drlcken Sie solange bis Sie das OPTIONS Kapitel erreicht haben.
Dricken Sie die Taste um das OPTIONS Kapitel zu 6ffnen.

Drucken Sie die Taste mehrmals, bis die KEY LOCK Zeile am
Cursor ist.

OPTIONS ™ Drucken Sie die um zwischen ON und OFF hin- und
K OFF ..« herzuschalten.
-

[ Y
Lo H00 v Drcken und halten Sie die Taste um den Setup zu
LIGHT

— HETHORK' peenden,

Sobald die Tastensperre aktiviert ist, wird nach einem Tastendruck die
Eingabeaufforderung gegeben, die Tastensperre zu deaktivieren.
Dricken Sie und anschlieBend um die Tastensperre zu
deaktivieren (die Tastensperre wird nur fur eine Minute deaktiviert, dann
werden die Tasten automatisch wieder gesperrt).

2.7 Signaltone und Alarme

Auftretende Alarmzustande und wichtige Ablaufmomente werden durch
bestimmte Tonsignale angezeigt.

Einschaltmoment Der Einschaltmoment wird beim 2 Sekunden langen Drlcken
der Taste durch einen einzelnen Piepton signalisiert.

Tastenbefehl Bei jedem Tastenbefehl ertont ein einzelner Piep. Bei der
Taste erfolgt ein weiterer Piep, wenn diese 2 Sekunden
lang gedruckt wird.

Timer Bei einem Countdown ertént nach Ablauf jeder Minute ein
einzelner Ton. In der letzten Minute ertont ein Piep alle zehn
Sekunden und wahrend der letzten zehn Sekunden ertont ein
Piep jede Sekunde. Dreifaches schnelles Piepen meldet den
Start zur Sekunde Null an.

Alarm Kontinuierliches dreifaches Piepen zeigt einen Alarmzustand
an. Der aktivierte Alarm wird auf dem Display angezeigt.
Dricken von irgendeiner Taste wird den Alarm stoppen.
(Siehe Kapitel zur Fehlersuche auf Seite 36)

DEPTH SHALLOW (Flachwasseralarm)

DEPTH <= Die Wassertiefe ist unter den zuvor eingestellten Wert
gefallen. Etwaige Kiel- oder Wasserlinienoffsets werden
berUcksichtigt.

A Um die Alarmfunktion einzustellen siehe Seite 21, s4. Kein
Alarm wird gegeben, wenn die Wassertiefe wieder uber den
eingestellten Wert steigt.
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DEPTH DEEP (Tiefwasseralarm)
DEPTH  a= Der vorgegebene Wert ist Uber- oder unterschritten worden
(Siehe Seite 21 S5 zur Konfiguration). Etwaige Kiel- oder

Wasserlinienoffsets werden bertcksichtigt.
s g

WIND HIGH (Windstarkenalarm)
WIND = Die Windgeschwindigkeit ist Uber den zuvor eingestellten Wert
gestiegen. Siehe Seite 22 s6 zur Einstellung der Alarmfunktion.

Dieser Alarm ist nicht zu héren wenn die Windgeschwindigkeit

BN unter den voreingestellten Alarmwert sinkt.
LARGE XTE (Querversetzungsalarm)
LARGE = Der Alarm erfolgt wenn vom GPS ein Querversetzungsalarm

ausgelost wurde. Siehe Seite22, s7 fur die Einstellung

A

WAYPOINT (Wegpunktalarm)
NAB "= Das Erreichen eines Wegpunktes wurde vom GPS gemeldet.
Der Wegpunkt wird in der oberen Zeile des Displays
HAYPOINT  angezeigt. Siehe Seite 22 s8 fiir die Einstellung.

2.8 Informatlonsbetrueb Beschreibung der Werte

1 SPEED (Bootsgeschwindigkeit)
5p|.:|.:|] ' m;g}zg Die aktuelle Boots- Geschwindigkeit durch das Wasser, wie

sie vom Log erfasst wird.
E B Siehe Seite 22 s9

HEPEED 0.00 knors

2 SPEED MAXIMUM (Maximal Geschwindigkeit)
SPEED  wat= Die vom Instrument gespeicherte Hochstgeschwindigkeit

seit dem Einschalten, bzw. seit der letzten Rlcksetzung.
g S u (siehe Seite 21 —s2))

P 950 ey

3 SPEED AVERAGE (Mittlere Geschwindigkeit)
SPEED = Die vom Instrument ermittelte durchschnittliche Geschwindigkeit

seit letztem Einschalten, bzw. seit der letzten Rucksetzung.
S q S ( siehe Seite 21 —s3.)

T 545 e
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4 VMG WIND (Gutgemachte Geschwindigkeit zum Wind)
UNg o= Die Kkalkulierte Bootsgeschwindigkeit direkt in die

Windrichtung; vom Instrument errechnet aus der Boots-
q qS Geschwindigkeit und dem anliegenden Windwinkel.

‘:"IMG 4.43 umno
5 VMG WP (Gutgemachte Geschwindigkeit zum Wegpunkt)
T Geschwmdlgker[ zu dem aktiven Wegpunkt; ermittelt

(™ von einem GPS- Empfanger oder Kartenplotter.

o bt b

‘:"IMG 2.00 e
6 LOG (Gesamtdlstanz)
LOG «= Die vom Boot zurlickgelegte Gesamtdistanz seit System-

Installation oder seit einer Werksruckstellung. (Nullsetzung
1306.7  siehe Seite 29 —s40.)

W 13067

7 TRIP (Teildistanz)
TRIP = Die vom Boot zurlckgelegte Teildistanz, seit letzter Trip-

Nullsetzung. (Nullsetzung siehe Seite 21 —s1.)
298.1

2581w

8 DEPTH (Tiefe)
DEPTH .= Die vom Instrument gemessene Wassertiefe unterhalb des
Echolotgebers. Dieser Wert kann durch ein Offset an die
‘q Wasserlinie oder Kieltiefe angepasst werden.

(Durchfuhrung siehe Seite 31.)
'DEPTH
n 14.5 METRE

9 A WIND KNOTS/M S (Anliegende Windgeschwindigkeit)
A HIND = Die scheinbare Windgeschwindigkeit, wie sie vom Windgeber
gemessen wurde, angezeigt in der zur Zeit gewahlten
™

MalReinheit. Siehe Seite 33 um die MaBeinheit zu wahlen.

::I WIND 14 EHOTS |
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10 A WIND PORT/STBD (Anliegender Windwinkel)

A HIND #= Dervom Windgeber gemessene Windwinkel in Relation zum

E ES o Boot

H e 06Y’ PORT

11 T WIND KNOTS/M S (Wahre Windgeschwindigkeit)
T HIND = Die wahre Windgeschwindigkeit vom Instrument, unter
q BerUcksichtigung der Geschwindigkeit durchs Wasser,
E kalkuliert. Hierfar mussen die Daten fur scheinbare
‘ Windgeschwindigkeit und -winkel, sowie die

T e 12 o= GESchwindigkeit durchs Wasser bekannt sein.

12 T WIND PORT/STBD (Wahrer Windwinkel)
T HIND == Der wahre Windwinkel in Relation zum Boot vom Instrument,
™ o unter Berucksichtigung der Geschwindigkeit durchs Wasser,
u E U kalkuliert. HierfGr mussen die Daten fur scheinbare
Y Ve Ve Windgeschwindigkeit und -winkel, sowie die

THN 080 e GEschwindigkeit durchs Wasser bekannt sein.

13 WINDIR (Wahre Windrichtung)
NIHDIR "';-;'1% Die wahre Windrichtung vom Instrument, unter
(° BerlUcksichtigung der Geschwindigkeit durchs Wasser,
EG { kalkuliert. Hierfur mussen die Daten fur scheinbare
Windgeschwindigkeit und -winkel, sowie die
e 9p1° .. Geschwindigkeit durchs Wasser und der Kompasskurs

bekannt sein.

14 BEAUF (Windgeschwindigkeit in Beaufort)
BEH’UF - am Die aktuelle Windgeschwindigkeit in Beaufort, kalkuliert aus
der Geschwindigkeit durchs Wasser, Kompasskurs und
3 scheinber Windgeschwindigkeit und -winkel.
nE!EHIJF 7 3 n
15 SHIFT (Windwinkel/Kurs- Vergleich)
SHIFT = Zeigt Anderungen der Windrichtung in Relation zum

ist der Schlussel zum ,schneller am Wind segeln®,

Das System ermittelt automatisch die durchschnittliche
SHFT 2" mp VViNdrichtung dber einen wahlbaren Zeitraum von 2 bis 60
“ "~ Minuten (wahlbar im Setup).

Heu Kompasskurs. Schnelles Erkennen derartiger Anderungen
=
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16

17

18

| TRCKHDE 159“ -

Um diese automatische Kalkulation zu Uberschreiben und die
durchschnittliche Windrichtung manuell zu setzen, gehen Sie wie folgt
VOr:

1. Ist ein Windgeber im Micronet- System integriert, einfach exakt das
Boot in den Wind steuern und drucken; (damit ist die aktuelle
Windrichtung als mittlere Windrichtung gespeichert. Sie wird noch 5
Sekunden lang gezeigt, damit sie mit oder noch angepasst
werden kann.)

Wenn die durchschnittliche Windrichtung sich andert dricken Sie
nochmal

2. lIst kein Windgeber integriert, hart am Wind segeln und Taste
dricken. Dann eine Wende durchfUhren und wieder hart an den
Wind gehen und erneut drucken.

Wenn sich die mittlere Windrichtung andert, sollte die Anzeige

angepasst werden. Das geschieht durch Drucken und Halten von
, wenn auf dem BB- Bug gesegelt und mit , wenn auf dem

StB- Bug gesegelt wird. Oder es muss in den Wind gesteuert und
gedruckt werden.

Siehe separate Tacktick-Hinweise "Using wind shifts to your advantage",
um hierzu weitere Informationen zu erhalten. Dieses Merkblatt ist auf
TackTicks Webseite www.tacktick.com zu erhalten.

HEADING (Kompass- Kurs magnetisch)
HERDING “= Aktueller Kompasskurs, wie er vom Kompass-Sensor

Kompensier- Werte berucksichtigt werden mussen (siehe
Seite 34).

| qS gemessen wird. Dabei ist zu bedenken, ob und welche

HERDING
RG5!

TACKHDG (Kurs nach der nachsten Wende)

TACKHDG “= Vom Instrument kalkulierter magnetischer Kompasskurs,
q o den das Boot nach einer Wende steuern wird. Fur diese
‘Sg Kalkulation mussen die Daten fur scheinbaren Windwinkel

und magnetischen Kurs verfugbar sein.

SOG (Geschwindigkeit tiber Grund)

S0G = Die  von einem angeschlossenen GPS ermittelte

S q Bootsgeschwindigkeit Uber Grund.

‘HEDE 5-4 KHOTS |

www.tacktick.com ) 13

micronet

www.busse-yachtshop.de | info@busse-yachtshop.de



Remote Display Z_D”tﬂCKtiCW

19 COG (Kurs iber Grund)
T a= Der vom eiem angeschlossenen GPS ermittelte Kurs Uber
EDE TRLE
Grund.
S
SR 04Y e
20 LAT (Breltengrad)
LAT ~a= Der aktuelle Breitengrad des Bootes, vom GPS ermittelt.
D0N48.833
ST 50N48.833
21 LON (Langengrad)
LON ~.am Die aktuelle Langengrad des Bootes, vom GPS ermittelt.
000K30.560
" DOOH30.560
22 BTW (Peilung zum Wegpunkt)
BTH | am Peﬂung zum Wegpunkt, der zur Zeit vom GPS angesteuert
wird
u q S Der Wegpunktname wird auf dem Display angezeigt.
M 04 e
23 DTW (Distanz zum Wegpunkt)
DTH NH o= V[\)/:séanz zum Wegpunkt, der zur Zeit vom GPS angesteuert
E : Der Wegpunktname wird auf dem Display angezeigt.
‘Fm NH | 21 NAE
24 XTE (Querversetzungs- Fehler)
- ue= Der seitliche Abstand der aktuellen Bootsposition zur
XTE M
Sollkurslinie
¢ 0.34 Der Pfeil zeigt die Richtung an, die man steuern sollte, um
S wieder auf den Kurs zum Wegepunkt zu kommen.
o€ 034w
14 ) :
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25 TTG (Geschatzte Ankunfts- Zeit)
116 «= Die aufgrund der aktuell anliegenden Fahrtdaten errechnete
vermutliche Ankunftszeit am Wegpunkt.
01:31
™03l
26 SEA (Wassertemperatur)
ok «= Die aktuelle Wassertemperatur, falls sie von einem
o angeschlossenen Sensor erfasst wird.
B.c
A 82
27 RACE TIMER (Regatten- Timer)
RACE = Countdown oder normale Stoppuhrfunktion.
U™ Der Countdowntimer kann nur in der einzeiligen Widergabe
5 ’ u u gesetzt und bedient werden.
e ERR In der vierzeiligen Anzeige kann der Timer zwar beobachtet,
I %00 1ver aber nicht geandernt oder sonstwie beeinflusst werden
Einstellung der Countdown Zeit:
Drucken Sie die Taste fur eine Sekunde.
Benutzen Sie die und Tasten, um die gewunschte Countdown
Zeit (in Minuten) einzustellen.
Drlcken Sie die Taste kurz um den Countdown bereit zu machen.
Bedienung des Timers:
Drucken Sie die Taste kurz um den Countdown zu starten.
Das Gerat piept alle 60 Sekunden, bis nur noch eine Minute verbleibt.
Dann piept es alle 10 Sekunden und in den letzten 10 Sekunden piept
es jede Sekunde. START wird mit dreimaligem schnellen Piepen zur
Sekunde Null angekundigt.
Wahrend des Countdowns kann der Timer jeder Zeit durch ein kurzes
Drucken der Taste auf die néachsteliegende volle Minute
synchronisiert werden um dann von dem Moment weiterzulaufen
Am Ende des Countdowns (Sekunde 0) wird automatisch die Stoppuhr
gestartet. Sie wird weiterlaufen bis die Taste fur zwei Sekunden
gedruckt wird.
| D 15
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28

29

30

RHEE K

us

Drucken und halten Sie
die Taste um den
Timer Setup zubeginnen

RACE &=
0:10:00
Druicken Sie die
Taste um den
Countdown zu starten

RHEE E-T"H%

lU

Benutzen Sie d|e
und Tasten, um die
gewunschte Countdown
Zeit einzustellen

RACE riHeR.

B8:05

Der Countdown lauft

RACE 42
0:10:00

Drucken Sie die
Taste um die
Countdownzeit zu
speichern

RACE TTHER.

JU
Bl o o D
Drlcken Sie die
Taste um den

Countdown zur nachsten
vollen Minute zu setzen

TIME
‘TVI'V‘EVV | 1123 -

DATE

POMER &%

2.5

jnPDNER 125 WaLTS ‘1

TIME (Uhrzeit)

11:23

DATE (Datum)

20 HAR 06

T 20 HAR 06

POWER (StromanscthB)

Rumpfsender
angeschlossen ist.

korrigiert  auf

~um Aktuelle Uhrzeit, wie sie von einem angeschlossenen GPS
~ Ubertragen wird;
~entsprechender Korrekturwert eingegeben wurde (siehe
Seite 28 —s37).

Ortszeit, wenn ein

- u=  Aktuelles Datum, wie es von einem angeschlossenen GPS
- Ubertragen wurde.

Spannung einer externen Stromversorgung, die an den
und/oder  die

NMEA  Schnittstelle

16
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micronet

www.tacktick.com

www.busse-yachtshop.de | info@busse-yachtshop.de




Z.D”tqcl(ticW Betrieb

31 FFD-1 to FFD-6 (Kundenspezifische Daten Anzeige)
Wenn eine drahtlose (NMEA) Schnittstelle mit TackTick propritarer NMEA
Ausgabefahigkeit (PTAK) an einen PC angeschlossen ist, dann sind
FFD1 bis FFD6 fur vom Benutzer gewahlte Daten verfUgbar.
Typisch werden diese von Regatta Seglern benutzt um die "Zeit zur
Luvline (Anliegelinie)" oder die berichtigte wahre Windrichtung zu
zeigen, wobei die ,Upwash' Tabelle im PC bereitsteht.

32 OFF (Null Daten Objekt)

Hiermit kann eine einzeilige Seite oder eine Zeile einer vierzeiligen
Anzeige als "verborgen" makiert werden.

. ./7 17
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3 Setup und Kalibrierung

3.1 Setup- und Kalibriermodus o6ffnen
Um das Setup- und Kalibriermenu zu 6ffnen, Taste zwei Sekunden
gedruckt halten.

Hinweis: Es ist nicht moglich den Setupmodus zu aktivieren, wenn der
Timer zur Zeit auf einer einzeiligen Seite gezeigt wird. Scrollen Sie zu
einer anderen Seite um den Setupmodus zu aktivieren.

3.2 Setup und Kalibrierungs Kapitel und Seiten
Bedienung

Nachdem der Setupmodus aktiviert ist, wird einde Liste von Kapiteln
gezeigt, von welchen das aktive Kapitel mit dem Cursor makiert [Ji. ist.

Wechseln des aktiven Kapitels:

Drucken Sie die Taste wiederholt, bis der Cursor das gewunschte
Kapitel markiert.

Offnung des aktiven Kapitels:

Drucken Sie die Taste. Eine Liste vom Seiten wird gezeigt, von
welchen die aktive Seite mit dem Cursor makiert |Ji.ist.

Drucken der Taste bringt Sie wieder zur Kapitelliste zurtck.

Wechseln der aktiven Seite:

Dricken Sie die Taste wiederholt, bis der Cursor die gewunschte
Seite markiert.

Offnung der aktiven Seite:

Drlcken Sie die Taste. Eine Liste von Parametern und derzeitigen
Einstellungen wird gezeigt, von welchen der aktive Parameter mit dem
Cursor makiert . ist

Drlcken Sie die Taste bringt Sie wieder zur Seitenliste zurdck.
Wechseln des aktiven Parameters:
Drucken der Taste wiederholt, bis der Cursor den gewunschten

Parameter markiert. i

3.3 Anderung der Parameter Werte
Es gibt vier verschiedene Arten vom Parametern:

Benutzer editierbare numerische Werte (z.B. der Flachwasseralarm kann
den Wert 3.2 haben).

Ein rGckstellbarer numerischer gespeicherter Wert (z. B. die minimale
Wassertiefe kann auf die aktuelle Wassertiefe ruckgestellt werden).

'8 ) .
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Eine liste von Altenativen (z.B. die Geschwindigkeitseinheiten Parameter
kénnen den Wert KNOTS/KPH/MPH haben).

Ein ON/OFF Schalter (z.B. der XTE Alarm kann entweder ON oder OFF

sein).
Um einen Parameter zu andern
drlcken Sie die Taste. Der Wert beginnt zu blinken.
Benutzen Sie die und Tasten um den Wert zu andern.
Drlcken Sie die Taste um den Wert zu fixieren.
Um einen Speicherwert rickzusetzen
drlcken Sie die Taste. Der Wert ist ruckgesetzt.
Um eine Parameter Alternative von einer Liste zu wahlen
dricken Sie die Taste. Eine Parameter Alternative beginnt zu
blinken.
Benutzen Sie die und Tasten um die gewunschte Alternative
zu wahlen.
Dricken Sie die Taste um den Wert zu fixieren.
Um zwischen ON/OFF Parameter Einstellungen zu schalten
drlicken Sie die Taste. Der Parameter schalten zwischen ON und
OFF.

www.tacktick.com 3, 19
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3.4

Setup Kapitel und Seiten Organisation

Das folgende Diagramm stellt die Kapitel und Seiten Organisation dar.
FUr eine vollstandige Erklarung der Setup Parameter siehe s1 bis s47 auf
den folgenden Seiten.

. Trip Speed Speed
SETUP # System # Memories § Distance ]» Maximum]» Average I
@
Depth Depth Wind XTE Waypoint
e Shallow ]‘ Deep ]‘ High ]‘ Large ]‘[ Arrive ]
A o
Units ® Speed ]» Depth ]» Wind ]» Log ]»L Tzrenap ]
Speed Speed Speed Sea Temp
SR B S Response]» Calibrate ]’ Format ]. Calibrate]
$
Depth
Depth B (ycoey
o
, Wind Wind Wind Wind
A Wind »Response]»[ Angle ]’ Speed ]‘[ Shift ]
o
Compass Heading Heading - -~
Compass ®» Response]»[ Format ]# Angle Q[ Variation ]»[ Dewatlon]
Page Single Line
Configure» Pages » Pagel & ® ® ® B Pages
o
Four Line
Pages ¥ Fage! B B ® B B Pages
A A
Graphs ® Graph 1 ]» Graphz]
Remote » Remote » Modify » Reset
Configure Mode List List
o
. Auto Key . . Boat
Options »[ Network ]» Pocket ]» Lock ]#[ Time ]»l Backllght]» Show
b <
Factory
A Reset
Hull Wind NMEA Mast MOB
Health »[ Signal ]‘[ Signal ]‘[ Signal ]‘[ Signal ]‘[ Signal ]» Reserved
20 ) www.tacktick.com
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3.5 Setup Parameter Beschreibung

System Kapitel

In den folgenden Beschreibungen sind die werksvorgegebenen
Werte/Wahlen fett gedruckt.

MEMORIES - Speicher Seite

S1 TRIP (gefahrene Entfernung)
MEMORIES “= Die gesegelte Entfernung seit Einschaltung des Systems
LiF 2881 . oder einer Rucksetzung.
o0 990w Rucksetzung auf 0.00.
B 5.7 ) Aus
S2 SPEED MAX (Maximale Geschwindigkeit)
MEMORIES = Die seit Einschalten oder letztem Rucksetzen gemessene
2 950 . mMaximale Geschwindigkeit. Nach Rucksetzen erscheint der
j;ii” 9.4 s aktuelle Wert,
2981 w
S3 SPEED AVG (Durchschnittgeschwindigkeit)
MEMORIES “= Die nach Einschalten oder letztem Rulcksetzen errechnete
2 545 g mittlere Geschwindigkeit. Nach Rucksetzen erscheint der
;EEED 2381 w aktuelle Wert.
990 e
ALARMS - Alarm Seite
S4 - DEPTH SHALL (Flachwasseralarm)
¢ «= Ein Alarm erfolgt, wenn die Tiefe geringer wird als der
DEFTHOFF o €ingestellte Alarm- Wert. Es konnen ,OFF" oder Werte
Ei:;” OFF wer zwischen 0.0 und 7.6m (0.0 — 25 FuB / 4.1 Faden) eingestellte
OFF w1 Tiefenwert. Die Einheit entspricht der auf Seite 22-s10
erfolgten Einstellung. Zu berlcksichtigen sind ein ein Kiel- oder
Wasserlinienoffset (siehe Seite 31).
S5 DEPTH DEEP (Tiefwasser Alarm)
ALARMS = Stellt die Tiefe fur den Tiefwasseralarm ein. Die Moglichkeiten
EFTH T OFF e SINd OFF (aus) oder 0,0 bis 250 FuB (0,0 m bis 76,2 m) (0,0
"IN OFF wew bis 41,6 Faden). Die Werte werden in den verher gewahlten
e OFF wwee Einheiten dargestellt (siehe Seite 22 S10 zur Einheiten Wahl)
und sind alle von Kiel- oder Wasserlinienoffsets abhangig (siehe Seite
31 um einen Offset einzustellen).
Der Alarm ertont wenn der Wert Uber- oder unterschritten wird.
www.tacktick.com D 21
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S6 'WIND HIGH (Starkwindalarm)
~«= Ein Alarm erfolgt, wenn der Wind starker wird als der
KN OFF wen €ingestellte Alarmwert, nicht wenn er schwacher wird. Es
o OFF e kOnnen ,OFF* oder Werte zwischen 0.0 und 100 kn (0.0 -
~ OFF mee 51.4 m/ s) eingestellt werden. Die Einheit entspricht der auf
Seite 22 —s11 erfolgten Einstellung.
S7 XTE LARGE (GroBer XTE- Wert)
ALARNS  ~= Alarm erfolgt, wenn die Querversetzung groBer wird als der
ATE OFF = IM GPS- Rechner eingestellte Grenzwert. Es ist nur ON und
P OFF mee OFF wahlbar.
UEFTH 7 OFF SHALL
S8 WAYPT ARRIVE (Wegpunkt- Ankunft)
ALARM a= Alarm erfolgt, wenn die Distanz zum aktivierten Zielort
BEFT O OFF mee Q€ringer wird als der im GPS- Rechner eingestellte
oo OFF s Grenzwert. Es ist nur ON und OFF wahlbar.
- OFF 'DEEF
UNITS - MaBeinheitenseite
S9 SPEED (Geschwindigkeit)
UNITS  “= Hier kann die MaBeinheit fur die Bootsgeschwindigkeit
B KNOTS gewahlt werden: Knoten (Knots), Km/Std (KPH) oder
P METRES Landmeilen/Std (MPH).
e KNOTS
S10 DEPTH (Tiefe)
UNITS = Hier kann die MaBeinheit fur die Wassertiefe gewahit werden:
E:;H METRES FuB (Feet), Meter (Metre), or Faden (Fathoms).
S11 WIND
UNITS & = MaBeinheit, in der samtliche Windangaben gezeigt werden:
UIH kNOTS Knoten (KNOTS) oder Meter/ Sekunde (M/ S).
LOG
TEMP Hg
S12 LOG (Entfernung)
UNITS  ~= Hier kann die MaBeinheit flr alle Entfernungsmessungen
e NM gewahlt werden: Seemeilen (NM), Kilometer (KM) und
Tow ‘C Landmeilen (SM).
EPEEI? o KHUTS
22 D i
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S$13 TEMP (Wassertemperatur)
UNITS  “= MaBeinheit, in der die Wassertemperatur gezeigt wird,
[EMF ‘C Celsius (°C) oder Fahrenheit (°F).

P KNOTS
DEPTH - "ETRES

Geber Kapitel
SPEED - Geschwindigkeitsseite

S14 RESP (Anzeigen- Reaktion)
SPEEp = Bestimmt die Aufdatierungs- Rate der Anzeige
RESP AUT0 AUTO/SLOW/MED/FAST (Auto/langsam/mittle/schnell)
OFFSET o
o 01 o

S15 OFFSET (Kalibrier- Faktor)
SPE ~«= Hier wird ein Kalibrier- Faktor in Prozent gesetzt, der
SFET 407 .3 mMoOgliche Messfehler am Paddelrad korrigiert zur Anzeige
SRR 0.1 rer bringt. (Siehe Seite 30 — Kalibrierung)

SER
N M ogesc

S16 DISPLAY FRMAT (Anzeige- Genauigkeit)
PEED <= Wahl der Mess- Auflésung in 1/ 10 oder 1/ 100 der gewahlten
WSFLAT 0.1 ey MaBeinheit — 0.1 oder 0.01.

B
+0.0 1:sc

RESF HUTU
S17 SEA (Temperatur- Korrektur)
GpEEp  “= Hier wird ein Kalibrier- Faktor in Prozent gesetzt, der

=R 40.0 2cc MOgliche Messfehler vom Temperatur- Sensor korrigiert zur

[ ]
RSP AUTO Anzeige bringt.
T 407 o5

DEPTH - Echolotseite

S18 KEEL/WLINE (Kiel- /Wasserlmlenoffset)
EPTH = Eingabe eines Offsets, um die Tiefenanzeige auf die aktuelle
KEL 3+0.0emes Wassertiefe oder die Wassertiefe unter dem Kiel zu
korrigieren. (Kalibrierung, siehe Seite 29).

. /7 23
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WIND - Windseite

S19 RESP (Anzeigen- Reaktion)
WIND = Bestimmt die Aufdatierungs- Rate der Anzeige
e AUTO AUTO/SLOW/MED/FAST (Auto/langsam/mittle/schnell)
FHBLE ﬂﬂﬂ 5 83=

SFEED f it
]

S20 ANGLE (Winkel)
HIND = Korrigiert Anzeigefehler fur den anliegenden Windwinkel.
RS +000° s o= (Kalibrierung, siehe Seite 31.)
SPEED +ax i

SHIFT 1ﬂ W

S21 SPEED (%) (Wmdgeschwmdlgkelts Kallbrlerung)
1 - «= Hier wird ein Kalibrier- Faktor in Prozent gesetzt, der

WIN
=0 407 .. mMOgliche Messfehler vom Windgeber korrigiert (Kalibrierung,
ST 1%UTM161 siehe Seite 31).

RESP

S22 SHIFT (Windveranderung)
WIND = Hier wird die Zeitdauer eingestellt, Uber die das System die
Bl 10 .« Windrichtung ermittelt. Die Zeit kann von 2 bis 60 Minuten

[ Y
REs AUTO eingestellt werden (10 Minuten sind vorgegeben)
FHBLE - +000° 5 oz

COMPASS - Kompass Seite

S23 RESP (Anzeigen- Reaktion)
COMPASS ~= Bestimmt die Aufdatierungs- Rate der Kompass- Anzeige
RESP AUT0 AUTO/SLOW/MED/FAST (Auto/langsam/mittle/schnell)

REF EI
DFFEE,T, +aaa= o5

S24 REF (magnetisch oder wahr)
EI]NPHSS = \Wahl, ob magnetische oder wahre Kurse gezeigt werden
MAG sollen (Mag — True).

#FEET +000° o=
" NOT SET

S25 OFFSET (Kompasskurs Kalibrierung)
COM - a= Korrektur fur eine fehlerhafte Kompass- Anzeige auf den
UFSET 4000° oo tatsachlich anliegenden Magnet- Kompasskurs.
an: NOT SET (Kalibrierung, siehe Seite 32)

24 D .
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S26 VAR (Missweisung)
IMPASS <= Ermoglicht die  manuelle  Eingabe einer Ortlichen
& NOT SET Missweisung. Diese Eingabe wird ignoriert, wenn
EEE’P -—— entsprechende Informationen von einem angeschlossenen
~ RUTD' Gps- Rechner tbermittelt werden.

S27 DEV (Kompensierung)
COMPASS = Auch wenn man den Kompassgeber sehr sorgféltig
= -—- positioniert, ist eine Deviation von der wahren
AUTO Kompassrichtung maglich.
! Hierfur muss mit dem Boot langsam ein vollstandiger Kreis
gefahren werden, um Mess-Verschiebungen zu erkennen und zu
kompensieren.(Kalibrierung, siehe Seite 32.).

Seiten Konfigurations Kapitel

S28 1 LINE - Einzeiliges Display Seite

N - am Auf dieser Setup Seite kdnnen die acht Werte ausgewahilt

1 LINE

SEED T 6.00 wors Werden, die auf den acht einzeiligen Anzeigen erscheinen

;;EETH 9.00iwme  SOllen.
145 ewe Wenn diese Seite zum ersten mal aufgemacht wird, ist der
‘Cursor Ik unter dem Titel der Wertes, der zur Zeit fUr die erste
Anzeigenseite gewahlt ist.

Auswahl einer anderen einzeiligen Anzeigenseite

Drlcken Sie die Taste wiederholt, um die Werte zu zeigen, die zur
Zeit den Seiten 2 bis 8 zugeordnet sind (der Cursor andert sich
entsprechend von Ik bis [k ).

Anderung des Wertes, der mit einer Seite assoziiert ist:

Dricken Sie die Taste. Der zur Zeit gewahlte Wert blinkt.

Drucken Sie die oder Taste wiederholt, bis der Titel des
gewunschten Wertes Uber dem Cursor ist.. Drlcken Sie die Taste
um die Wahl zu bestatigen.

Wenn eine einzeilige Seite eingestellt ist, den OFF (null) Wert zu zeigen,
wird diese Seite aus dem Zyclus der einzeiligen Seiten entfernt. Wenn
alle einzeiligen Seiten eingestellt sind, den OFF Wert zu zeigen, wird das
ganze einzeilige Seiten Kapitel' aus dem Kapitel Zyclus
herausgenommen.

[ Y
RESF
REF

. ) 25
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S29

S30

4 LINE - Vierzeilige Anzeigen Seite
4 LINE  “= Aufdieser Setup Seite konnen die Werte ausgewahlt werden,
- PAGE 1 die auf den vierzeiligen Anzeigen erscheinen sollen.

PAGE 2 Auswahl einer vierzeiligen Anzeigenseite zur Konfiguration
- Dricken Sie die Taste wiederholt, bis die gewunschte
Seite neben dem Cursor k. erscheint. Dricken Sie die Taste um
die Seite zu konfigurieren.

Auswabhl einer Zeile zur Konfiguration:
~am= Zuerst ist der Cursor Ik unter dem Titel der Wertes, der zur
4LINE P1
S0 53 .00 Zeit fUr die erste Zeile gewahlt ist.
AErune 045" s Drucken Sie die Taste wiederholt, um die Werte zu
"R 285" we zeigen, die zur Zeit den Zeilen 2 bis 4 zugeordnet sind (der
“ Cursor andert sich entsprechend von Ik bis Ek ).

Anderung des Wertes, der mit einer Zeile assoziiert ist:

Dricken Sie die Taste. Der zur Zeit gewahlte Wert blinkt.

Dricken Sie die oder Taste wiederholt, bis der Titel des
gewunschten Wertes Uber dem Cursor ist. Dricken Sie die Taste
um die Wahl zu bestatigen.

Wenn eine Seite eingestellt ist, den OFF (null) Wert fur alle vier Zeilen zu
zeigen, wird diese Seite aus dem zyclus der vierzeiligen Seiten entfernt.
Wenn alle vierzeiligen Seiten eingestellt sind, den OFF Wert zu zeigen,
wird das ganze ,vierzeilige Seiten Kapitel' aus dem Kapitel Zyclus
herausgenommen.

GRAPHS - Graphikseite
GRAPHS = Auf dieser Seite konnen die Daten gewahlt werden, die auf
SEE0 53 0 den zwei Graphik Seiten dargestellt werden sollen.
WI o

"5 Auswahl einer Zeile zur Konfiguration:
- Zunachst ist der Cursor Ik unter der Zeile mit der
Informanon die auf der Graphikseite 1 dargestellt wird.
Drlcken S|e die Taste um die Information zu wahlen, die zur Zeit auf
der zweiten Graphikseite gezeigt wird. Der Cursor wechselt von [k zu Ek.

Anderung der Information, die einer Zeile zugeordnet ist:
DrUcken Sie die Taste. Das zur Zeit gewahlte Obijekt blinkt. Dracken
Sie die oder Taste wiederholt, bis der gewunschte Titel Uber
dem Cursor ist. Dricken Sie die Taste um lhre Wahl zu bestatigen.
Die Mdglichkeiten sind: Geschwindigkeit (SPEED) (max 25 kn),
gutgemachte Geschwindigkeit zum Wind (VMG WIND) (max 25 kn),
gutgemachte Geschwindigkeit zum Wegepunkt (VMG WP) (max 25 kn),
Tiefe (DEPTH) (max 76m), scheinbarer Wind (A WIND) (max 50 kn),
wahrer Wind (T WIND) (max 50 kn), Geschwindigkeit Gber Grund (SOG)
(max 25 kn), Wasser Temperatur (SEA), elektrische Spannung (POWER),
scheinbarer Windwinkel (A WIND), wahrer Windwinkel (T WIND), wahre
Windrichtung (WINDIR), Kompasskurs (HEADING) und Kurs tber Grund
(COG).

26
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Fernbedienungskapitel
S31 REMOTE (Remote Modus)

- am Ermoglicht das  Ein-  und  Ausschalten  der
EMITE N we Fernbedienungsfunktion. Dricken Sie die Taste um
:2:? I~"I].IST zwischen ON and OFF hin- und herzuschalten.
, J L1sT

S32 MODIFY LIST (Anderung der Fernbedlenungsllste)
- «= Das Remote Display erstellt eine Liste der Micronet Displays
MonIFY LIST im Netz, die fur die Fernbedienung konfiguriert sind. Von
EE;EIE NO wsr dieser Liste kann der Benutzer ein Gerat zur Fernbedienung
, N wooe durch das Remote Display wahlen.
Es ist vorprogrammiert, dass alle Maxi und Dual Maxi Displays im Netz
auf der Liste der fernbedienbaren Displays erscheinen, wenn die «Zifio
Taste gedrtckt wird und dass alle anderen Displays verborgen sind, d.h.
nicht auf der Liste erscheinen.

Um die Liste der kontrollierbaren Displays zu andern:

Drlicken Sie die Taste um den Listenkonfigurationsmodus zu
aktivieren.

Eine Liste mit allen Displays, die zur Zeit im Netz sind, wird gezeigt.

Einzelne Displays werden mit einer Displaykennzahl (anfangend mit :01)
identifiziert und sind wie folgend markiert:

SHOW - Das Display wird auf der Liste der verfugbaren Displays
gezeigt.

HIDE - Das Display ist im Netz, ist fernbedienbar, aber wird nicht auf der
Liste gezeigt.

N.C. - (nicht kontrollierbar) - das Display ist im Netz, aber kann nicht
fernbedient werden (es hat eine altere Version der Software). Das
Display wird nicht auf der Liste der kontrollierbaren Displays gezeigt.

WAIT - das System erstellt die Liste der Displays im Netz.

Um ein Display zur Liste der fernbedienbaren Displays
hinzuzufiigen oder zu entfernen:

Drucken Sie die Taste um in der Liste runterzuscrollen. Die
Laufnummer des Displays in der Liste der kontrollierbaren Displays wird
mit dem [l Cursor markiert.

Drucken Sie die Taste - der gewahlte Display Eintrag blinkt.

Drucken Sie die oder Taste um zwischen SHOW und HIDE

hin- und herzuschalten.

Drlcken Sie die Taste um die Anderung zu bestéatigen.

i ) 7
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Um die Position eines Displays in der Liste der kontrollierbaren
Displays zu andern:

Dricken Sie die Taste um in der Liste runterzuscrollen. Die
Laufnummer des Displays in der Liste der kontrollierbaren Displays wird
mit dem [l Cursor markiert.

Drucken Sie die Taste - der gewahlte Display Eintrag blinkt.

Drlcken Sie die Taste bis die gewunschte Laufnummer neben dem
Display erscheint.
Drlcken Sie die Taste um die neue Laufnummer zu bestéatigen. Alle

Displays unter dem gewahlten Display werden in der Liste runtergesetzt.

S33 RESET LIST (Ruckstellung der Liste)
rMATE <= Die Liste wird zur Werkseinstellung zurlckgesetzt.

RESET
[ Y HD LIST
REMOTE

MODE

MODIFY L I ST

Optionenkapitel

S34 AUTO (Auto- Vernetzung)
OPTIONS «= Fugt Displays oder Sender zum Micronet Netz. Diese
ALITO NTHRK Moglichkeit kann nur mit dem Gerat genutzt werden, mit dem
EES‘ET 30 we das System urspringlich eingeschaltet wurde.
OFF o« Weitere Informationen hierzu sind der separaten Anweisung
,,Auto Vernetzung”“ zu entnehmen.

S35 POCKET (Taschen Modus)
I]PTII]HS = Setzt den Timeout Wert fur den Taschen Modus. Die Wahl ist
BEKET 30w ZWiSchen AUS, 15, 30,60, oder 120 Sekunden.

KEY
TIME LoCK
N +ﬂﬂ 1232

S36 KEY LOCK (Tastensperre)
UPTII]HS = Ein- und Ausschalten, siehe Seite 9

TIHE OFF LOCK,
ﬂ 12:32

+0
M NETHORK

S37 TIME (Zeit)
OPTIONS = Die Anzahl der Stunden, die zur UTC (GMT) - Zeit addiert

BT +00 -3 bzw. subtrahiert werden muss, um die Ortszeit- Anzeige zu
- NETHORK erhalten.

OFF seow

& ) .
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S38 LIGHT (Hintergrundbeleuchtung)
T - «= Wahl ob die Hintergrundbeleuchtung separat oder mit

0PT
LI NETHORK anderen Instrumenten im Netzwerk geregelt werden soll —
AT OFF sox Network/ Local.

FCTRY
RESET

S39 BOAT SHOW (Vorfuhrungsbetrleb)
UPTII]HS ~am Aktivierung einer simulierten Anzeige fur Demonstrations-
ERT OFF o £Wecke. Diese Funktion wird automatisch beim Ausschalten

;EIEY Iﬁl_]r ﬁEEEIE des Instrumentes wieder auf ,OFF* gesetzt.

$S40 FCTRY RESET (Werks- Riickstellung)
OPTIONS = Setzt samtliche vorgenommenen Einstellungen auf Werks-
ECTRY NO = Einstellung zurick.
:EZEET NTHRK Fuhren Sie diesen Reset nur nach einer Konsultierung eines
~ 30 wxe authorisierten Tacktick Fachhandlers durch.

Kapitel HEALTH (Betriebszustand)

S$41 Software Version/Network Nodes (Version / Bauteilzahl)
Die oberste Zeile auf jeder Health (Betriebszustand) Seite zeigt die
Version der Software des Remote Displays, Batteriezustand und
Landungsrate, um eine Fehlersuche zu unterstutzen.

UERIFJi 05 .ex VEnn das Gerét der "Master" ist (es wurde zum Einschalten
E;; SIG 6 i des Systems benutzt), dann werden die Anzahl der Gerate

NMER (Knoten - Nodes) im System gezeigt.

T Rﬂi 09 -, Handelt es sich um ein Folgegerat, dann wir die Signalstarke
B © 516 6 weris ZUM "Master" anstelle der Knotenanzahl gezeigt.

HMER

S42 HULL (Rumpfgebersignalstarke)
UEREII 95 - Zeigt S|gnalstarke und Batteriezustand vom Rumpfgeber.
HLL TG 6 e (INtEressant fur eine Fehlereinkreisung.)
NIND

HMER

S43 WIND (Signalstarke Windmessgeber)
PNERM 05 oo Informationen wie vorhergehend, jedoch fur den Windgeber.

VERLE

MAST

. /7 29
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S44 NMEA (Signalstarke kabelloses (NMEA) Interface)
ugpgi 05 nooee Informationen wie vorhergehend, jedoch fur das NMEA
R STG B werie INterface.
MAST
MOE
S45 MAST (Mast-Drehwinkelgeber Signalstarke)
UERM @5' - Wie oben, aber fur den Mastwinkelsender.
WET VER@1
TYFE &
S46 MOB (Signalstarke MOB Sensor)
UEREII @5 - Informationen wie vorhergehend, jedoch fur den Mann-uber-
hoe G - - Bord-Sender
TYPE &
TYPE 1
S47 TYPE 6 - TYPE 9
Nutzbar fur mogliche zukunftige Funktionen..
30 mi,grone p www.tacktick.com
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A See-Erprobung und Kalibrierung

Nach Durchfuhrung der Autovernetzung und der Installation, muss
unbedingt fur die Funktionskontrolle und korrekte Kalibrierung eine
& Probefahrt durchgefuhrt werden.

Es ware fahrlassig, die Instrumente fur die Navigation zu nutzen,
ohne dass vorher eine sorgfaltige Kontrolle aller Funktionen und
moglichst genaue Justierungen fehlerhafter Messwerte wahrend
einer Probefahrt erfolgt sind.

4.1 Tiefen Offset

Werkseitig ist der Offset- Wert auf 0.0 gesetzt, womit die Wassertiefe ab
Geberposition gezeigt wird. Hinzufigen der Differenz zwischen Geber
und Wasserlinie (+ Ve) ergibt einen Tiefenwert ab Wasserlinie. Abziehen
der Differenz zwischen Geber und Kiellinie (- Ve) ergibt eine
Tiefenanzeige ab Kielunterseite.

J—

T e T

N \

(waterline) A
offset y _— Transducer
TN
ee
Depth gﬁgez Y

Below
Transducer

s

Um einen Tiefenoffset einzugeben:
Drlcken Sie die Taste fur 2 Sekunden um den SETUP zu beginnen.
Drucken Sie die Taste mehrmals, bis Sie das SENSORS Kapitel

erreichen.

Dricken Sie die Taste um das SENSORS Menu zu 6ffnen.

Drucken Sie die Taste mehrmals um zur DEPTH Seite zu kommen.

Dricken Sie die Taste um zum Kiel/Wasserlinien-versetzungswert

vorzurucken.

ry <= Drlcken Sie die Taste um den Editiermodus zu &ffnen.

&~ #0.0wewes Driicken Sie die und Tasten um den Wert zu &ndern.

Drucken Sie die Taste um den Editiermodus zu verlassen.
Drucken Sie die Taste fur zwei Sekunden um den Setup

zu verlassen und den normalen Betrieb wieder aufzunehmen.
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4.2 Geschwindigkeitskalibrierung

Um sicherzustellen, dass Geschwindigkeit und zurlckgelegte
Entfernung genau sind, ist es notwendig, die Geschwindigkeit zu
kalibrieren, wobei der Stromungswiderstand unterschiedlicher Rumpfe
berlcksichtigt wird. Die Geschwindigkeit wird abgestimmt, indem sie
mit einem Prozent Kalibrierungsfaktor multipliziert wird.

Es ist unbedingt notwendig dieses Verfahren auszufihren, wenn wenig
oder kein Gezeitenstrom flief3t.

Um die Strdbmung zu berucksichtigen, sollte der Kalibrierungslauf
zweimal, einmal mit der Tide und einmal gegen die Tide, gemacht
werden. Der Kalibrierungsprozentfaktor sollte dann aus dem
Durchschnitt der beiden Laufe ermittelt werden.

Einen Korrektur- Faktor eingeben:

Mit dem Schiff unter Maschine, steuern Sie einen geraden Kurs, bis sich
Geschwindigkeit auf einen Wert eingependelt hat. Vergewissern Sie
Sich, dass der GPS eine konstante Geschwindigkeit Uber Grund
anzeigt.

Drucken Sie die Taste fur zwei Sekunden um den SETUP zu
beginnen.
Dricken Sie die Taste mehrmals, bis Sie das Sensors Kapitel
erreichen.
Drucken Sie die Taste um das Sensors MenU zu &ffnen.
Druicken Sie die Taste mehrmals um zur SPEED Seite zu kommen.
Drucken Sie die Taste um die SPEED Seite zu 6ffnen.
Dricken Sie die Taste mehrmals um zum OFFSET Parameter zu
kommen.

rn @ <= Drucken Sie die Taste um den Editiermodus zu 6ffnen.

+07 &3 Drlcken Sie die und Tasten um den %Wert zu

S +g% FRIFT - andern bis die (kleingedruckte) Geschwindigkeitsanzeige mit
-~ TR dem SOG vom GPS Ubereinstimmt.

Drucken Sie die Taste um den Editiermodus zu verlassen.

Dricken Sie die Taste fur zwei Sekunden um den Setup zu
verlassen und den normalen Betrieb wieder aufzunehmen.

Falls Sie wegen starker Stromung oder schlechtem GPS Empfang diese
Prozedur nicht ausfuhren koénnen, gibt es weitere Tips zur
Geschwindigkeits Kalibrierung mit einer gemessenen Entfernung auf
der TackTick Webseite www.tacktick.com.
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4.3

HIN
AMNGLE
II

SFEED

SHIFT

SFEED
[ ]
SHIFT

RESP

Windkalibrierung

Windgeschwindigkeit und Windrichtung sind beide kalibrierbar, um eine
korrekte Anzeige fur beide Werte zu erhalten.

Kalibrierung Windwinkel
Das Boot exakt in Windrichtung steuern.
Dricken Sie die Taste fur zwei Sekunden um den SETUP zu beginnen.

Dricken Sie die Taste mehrmals, bis Sie das SENSORS Kapitel
erreichen.

Drlcken Sie die Taste um das SENSORS MenU zu 6ffnen.
Drucken Sie die Taste mehrmals um zur WIND Seite zu kommen.
Drucken Sie die Taste um die WIND Seite zu offnen.

Dricken Sie die Taste mehrmals um zum ANGLE (Windwinkel)
Parameter zu kommen.

p = Drlcken Sie die Taste um den Editiermodus zu 6ffnen.

+000° s o=s Dricken Sie die und Tasten bis die
15 (kleingedruckte) Windwinkelanzeige 000 zeigt. Das Display

- 10 zeigt um wieviele Grad der Winkel berichtigt worden ist.

Drucken Sie die Taste um den Editiermodus zu verlassen.

Dricken Sie die Taste fur zwei Sekunden um den Setup zu
verlassen und den normalen Betrieb wieder aufzunehmen.

Kalibrierung Windgeschwindigkeit

Hinweis: Die Anzeige der Windgeschwindigkeit wurde bereits im Werk
exakt justiert und sollte normalerweise korrekt sein. Sollte trotzdem die
Anzeige eindeutig falsch sein, kann wie folgt justiert werden. Dabei
muss eine stetige, bekannte Windgeschwindigkeit anliegen.

Drlcken Sie die Taste fur zwei Sekunden um den SETUP zu beginnen.

Drucken Sie die Taste mehrmals, bis Sie das SENSORS Kapitel
erreichen.

Drlcken Sie die Taste um das SENSORS Menu zu &ffnen.
Drucken Sie die Taste mehrmals um zur WIND Seite zu kommen.
Drucken Sie die Taste um die WIND Seite zu 6ffnen.

Dricken Sie die Taste mehrmals um zum SPEED
(Windgeschwindigkeit) Parameter zu kommen.

a2 Drlcken Sie die Taste um den Editiermodus zu 6ffnen.

+0/ 15 Drlcken Sie die und Tasten um den angezeigten
mn Wert zu  andern. Das Display zeigt den Prozent-
AUTO' orrektionsfaktor an.

Drucken Sie die Taste um den Editiermodus zu verlassen.

Drucken Sie die Taste fur zwei Sekunden um den SETUP zu
verlassen und den normalen Betrieb wieder aufzunehmen.
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4.4

Kompass Kalibrierung

Um far die Deviation, die durch metallische und magnetische Objekte an
Board hervorgerufen wird, zu kompensieren und so den wahren Kurs zu
zeigen, ist es notig den Kompass zu kalibrieren.

Drlcken Sie die Taste fur 2 Sekunden um den SETUP zu beginnen.

Dricken Sie Taste mehrmals, bis Sie das SENSORS Kapitel
erreichen.

Drucken Sie die Taste um das SENSORS Menu zu 6ffnen.

Drucken Sie die Taste mehrmals um zur COMPASS Seite zu
kommen.

Drucken Sie die Taste um die COMPASS Seite zu offnen.

Vervollstandigung des Wendekreises fur die Deviations-
kompensierung:

Drucken Sie die Taste um zum DEV Parameter vorzurtucken.

COMPASS = Drucken Sie die Taste um den Kompass
OEY

[ Y
RESP
REF

—-—- Kalibrierungsmodus zu 6ffnen.

AUTO Drenhen Sie das Schiff langsam mit einer Geschwindigkeit

unter vier Knoten, so dass ein Vollkreis ungefahr zwei

I\/Imuten dauert. Drehen Sie das Schiff weiter bis das Display einen
neuen Wert anzeigt (normalerweise nach 14 Wendekreisen).

Hinweis: Dreht das Boot zu schnell, wird die Anzeige "TURN HIGH'
gezeigt. In diesem Fall muss die Geschwindigkeit verringert oder der
Drehkreis vergroBert werden.

Drucken Sie die Taste um den Kompass Kalibrierungsmodus zu
verlassen.

Dann, um den Kompass zu justieren
Steuern Sie einen bekannten Kurs.

Hinweis: Benutzen Sie den Hauptsteuerkompass nur, wenn er tberpruft
und kompensiert worden ist.

Dricken Sie die Taste mehrmals bis das OFFSET (anliegender
Kurs) zeigt.

E[lHPFrISSr —a= Drlcken Sie die Taste um den Editiermodus zu 6ffnen.
= +000° o= Driicken Sie die und Tasten um den

VAR

andern. Das Display wird den Offset anzeigen.
Dricken Sie die Taste um den Editiermodus zu verlassen.

Dricken Sie die Taste fur zwei Sekunden um den Setup zu
verlassen und zum Normalbetrieb zuruckzukehren.

) NOT SET (kleingedruckten) Kompasskurs auf den bekannten Wert zu
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5. Installation

5.1 Wechseln der Blende

Jedes Remote Display wird mit einer weilen und einer schwarzen
Blende geliefert.

Das Wechseln der Blende:

Vorsicht: Arbeiten Sie, wo keine Teile Uber Bord oder in die Bilge fallen
kdnnen - die Tastaturmatte und die Bandselbefestigung kénnen vom
Gerat wegfallen.

Entfernen Sie die Schraube, die die Bandselbefestigung sichert (unten
Mitte, auf der Hinterseite des Gerates).

Stecken Sie einen breiten Schraubenzieher in den Schlitz wo die
Bandselbefestigung war und drehen Sie ihn vorsichtig um die Blende
unten vom Gerat zu trennen.

Vorsichtig fugen Sie auf jeder Seite einen Finger zwischen Blende und
Geratunterseite. Biegen Sie die Seiten der Blende sachte nach auBen
und weg vom Gerat.

Legen Sie die Tastaturmatte in die neue Blende. Senken Sie das Gerat
in die Blende und bringen Sie leichten Druck an, bis ein Klicken anzeigt,
dass die Blende befestigt ist. Drehen Sie das Display um und versichern
Sie sich, dass die Blende rundherum gesichert ist.

Schieben Sie die Bandselbefestigung wieder in den Schlitz mit der
geformten Mutter zur Unterseite des Gerates und sichern Sie sie mit der
Schraube.

Vorsicht: Drehen Sie die Schraube nicht zu hart an!

Es wird empfohlen die Blende nicht zu haufig zu wechseln, weil das zur
Schwachung der Klemmen, die die Blende am Geréat befestigen, fuhren
konnte.

5.2 Halter

Jedes Remote Display wird mit zwei Haltern geliefert. Es wird
empfohlen, dass einer von diesen in einem sonnigen oder
gutbeleuchtetem Platz befestigt wird, so das das Remote Display dort
zur "Erhohlung" gelassen werden kann, nachdem es lange wahrend der
Nacht benutzt wurde.

Um den Halter zu befestigen:

Benutzen Sie den Halter als Schablone und bohren Sie drei 2,5mm
Locher. Befestigen Sie den Halter mit drei Blechschrauben (mitgeliefert).
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6 Wartung und Fehlersuche
6.1 Pflege und Wartung

Samtliche Micronet- Produkte sind absolut wasserdicht und vallig
wartungsfrei. Durch nicht autorisiertes Offnen eines Micronet-Produktes
erlischt jeglicher Garantie- Anspruch.

Zum Reinigen, ein weiches feuchtes Tuch verwenden. Keine
schmirgelnden und scharfen Reinigungs- oder Losungsmittel
verwenden. Um Beschadigungen zu vermeiden, sollten Displays bei
langerem Nichtgebrauch abgenommen und in ihren mitgelieferten Etuis
gelagert werden.

Vergewissern Sie Sich, dass die Batterien voll geladen sind, bevor Sie
das Gerat fUr eine langere Zeit (z.B. Uber Winter) lagern.

6.2 Fehlersuche und technische Unterstitzung

AIarmsignaI - keine Spannung vorhanden

PONER . 4= Der Rumpfsender und das NMEA Interface mussen an eine

externe Stromversorgung angeschlossen werden. Wenn

diese Verbindung nicht vorhanden ist, wird ein Alarm far 10

L Sekunden beim Einschalten des Systems ausgeldst. Jede

Gleichstromquelle von 9 - 30 Volt ist fur die Stromversorgung
verwendbar.

Alarm fur Stromsparmodus

POMER  #= Wenn nach langerer Zeit ohne Aktivitat, der Alarm scheinbar

ohne Grund ertont, dann bedeutet das, dass sich das

Display System in Kurze abschalten wird. Das Drucken

LR irgendeiner Taste wird dies verhindern und den Alarm
verklingen lassen.

Alarm “Lost Network” erscheint

HARNING = Erscheint der Alarm bei einem einzelnen Instrument, ist der
Kontakt zum ,Master“* unterbrochen. Entweder wurde das
NETHORK auslosende Instrument aus dem Empfangsbereich entfernt,
S oder am "Master"* - Instrument sind Probleme vorhanden.
Zeigen mehrere Instrumente diesen Alarm, sind am "Master"* Probleme
aufgetreten oder der "Master'* wurde aus dem Kontakt- Bereich
entfernt. Die Instrumente werden anschlieBend in den Stromsparmodus
wechseln.

* B .
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Ein Einzelinstrument zeigt blinkend das Batteriesymbol und
schaltet anschlieBend aus

Am entsprechenden Instrument ist die Batterie- Spannung stark
abgesunken. — Das Instrument fir 12 Stunden hellem Sonnenlicht
aussetzen oder eine externe Spannungsversorgung (9 — 30 VDC) zum
Laden ansetzen. Ist dieses Instrument der "Master'™, werden die
anderen den ,Lost Network Alarm® zeigen. Muss das System weiter
benutzbar bleiben, eine Abschaltung durchfuhren und es von einem
anderen Instrument neu starten.

Hinweis: Eine externe Stromversorgung ist nicht moglich.
Alarm “Low Bat” erscheint

HULL LoWBRT NMERA Lo BAT HIND LoW ERT

4 4 4

Niedrige Batterie- Spannung im Rumpf- Sender, NMEA- Interface oder
Windgeber. Zur Uberprifung an einem beliebigen Instrument den
Setupund Kalibrier- Modus (Seite 18) aufrufen und das Kapitel ,Health”
(Betriebszustand) durchwahlen. Pruafen Sie die Signalpegel des
Rumpfsenders, des Windgebers und der NMEA Schnittstelle. Die Werte
sollten gréBer als 3 sein, um eine sichere SignalUbertragung zu
gewahrleisten. Bei zu niedrigen Werten, Rumpfsender oder NMEA-
Interface an einer externen 9 — 30 VDC Versorgung mindestens 12
Stunden lang aufladen. Den Windgeber mindestens 12 Stunden lang
direkter Sonnenstrahlung aussetzen.

Statt Daten werden nur Striche gezeigt

Die Daten werden nicht vom entsprechenden Geber Ubertragen. Zur
Uberprifung an einem beliebigen Instrument den Setup- und Kalibrier-
Modus (Seite 18) aufrufen und das Kapitel ,Health® (Betriebszustand)
durchwahlen. Prufen Sie die Signalpegel des Rumpfsenders und des
Windgebers. Die Werte sollten groBer als 3 sein, um eine sichere
SignalUbertragung zu gewahrleisten.

Klappergerausche im Kompass- Geber

Kein Problem! Der Kompass ist kardanisch in einer Flussigkeit
aufgehangt, um von Bootsbewegungen nicht beeinflusst zu werden.
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Die Kompassanzeige stimmt nicht mit dem Haupt-Steuerkompass
uberein.

Kontrollieren, ob der Hauptkompass korrekt anzeigt. Moglicherweise ist
die automatische Geberkalibrierung nicht erfolgt. Dann diese Prozedur
durchfuhren. Falls die Fehlerursachen woanders liegen durften, den
Montageplatz des Gebers Uberprufen. Es konnten eisenhaltige Bauteile
in der Nahe gelagert sein (Werkzeugkasten, Bohrmaschine,
Tauchausrustung, Kofferradio, Lautsprecher oder ahnliches).
Maoglicherweise muss fur den Kompassgeber ein anderer Montageplatz
gewahlt werden. Wenn ja, ist danach wieder eine automatische
Kompensierung erforderlich (siehe Seite 34).

Anzeige der Bootsgeschwindigkeit ist Null

Das Paddelrad am Geber auf Verschmutzung Uberprtfen und
entsprechend reinigen. Es muss sich spielend leicht drehen.

Anzeige der Windgeschwindigkeit ist Null

Wenn der Rotor am Windgeber dreht und die Anzeige ist trotzdem Null,
durfte der Windgeber defekt sein.

Es werden keine NMEA- Daten gezeigt.

Im Setup Menu, das Kapitel ,Health® aufrufen und die Signalstarke vom
NMEA- Interface Uberprufen. Liegt der Wert Uber 3, die Anschlisse am
Interface Uberprufen. Die Instrumente prufen, von denen die Daten
gesendet werden, ob dort die korrekten NMEA- 0183 Datenformate
aktiviert sind.

Es erfolgt kein Tiefen- Alarm

IWerden die eingestellten Alarm- Tiefen Uber- bzw. unterschritten und es
erfolgt kein Alarm, ist meistens nur die entsprechende Uberwachung auf
,OFF" gesetzt. Zur Kontrolle, im Setup das Kapitel DEPTH aufrufen und
die entsprechenden Einstellungen uberprifen und gegebenenfalls
korrigieren.

Hinweis: * Das "Master Instrument” ist das Instrument, von dem aus
die Auto-Vernetzung durchgefuhrt wurde. Dieses kann bei jedem
Neueinschalten des Systems ein anderes Instrument sein.

Wurde das System mit dem Remote Display angeschaltet, und das
Display ist im Taschen Modus, wird es die Funktion des "Master" an ein
anderes Gerat im Netz abgeben, um die Netz Kontinuitat zu erhalten,
falls es aus der Reichweite des Systems genommen wird.

Wenn Sie Sich auf der Fehlersuche nicht sicher sind, welches Geréat der
"Master" ist, schalten Sie das System aus und wieder an (aber nicht mit
dem Remote Display). Das Display, das Sie anschalteten, ist jetzt der
"Master".
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Garantieinformationen

Garantieinformationen

Generell

Alle TackTick Gerate sind robust genug um allen Einflissen an Bord
widerstehen zu kdnnen. Wenn sie korrekt installiert sind und dem
Gebrauchshandbuch gemaB benutzt werden, werden sie einen langen
und zuverlasslichen Betrieb bieten. Eine Kette von internationalen
Verteilern bieten Informtion und technische Hilfe.

Begrenzte Garantie

Die Garantie umfasst Reparaturen und Austausch von Teilen,
einschlieBlich Arbeitskosten, wenn dies durch fehlerhafte Produktion
notwendig ist.. Tacktick schlieBt ausdrucklich die Gewahrleistung fur
Mangel und Eignung in Sonderfallen aus.

Konditionen

Der Kaufbeleg mit Datum mufB fur alle Garantiefalle vorgelegt
werden.

Die Garantie bezieht sich nur auf den Originalkaufer und ist nicht
transferierbar.

Produkte, die nicht korrekt installiert wurden oder wo die
Seriennummer entfernt wurden werden nicht durch die Garantie
geschutzt.

Kompensationen fur resultierenden Schaden, direkt oder indirekt
ausgelost durch Fehlfunktionen eines Tacktickprodukts, werden nicht
gezahlt.

Tacktick ist nicht haftbar fur Personenschaden, entstanden durch die
Verwendung von Tacktickprodukten.

Tacktick, deren Lieferanten und Handler sind nicht haftbar fur die
Kosten von Seeversuchen, Installations-begutachten und
Bootsbesuchen in Verbindung mit ihren Produkten, sei es innerhalb
oder auBerhalb der Garantiezeit.

Tacktick behalt sich das Recht vor, fehlerhafte Produkte innerhalb der
Grarantiezeit mit vergleichsbaren Produkten zu ersetzen.

Die Bedingungen und Konditionen dieser Gewahrleistung
beeinflussen nicht Ihre gesetzlichen Rechte.
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Schadenverfahren

Die Produkte sollten zum nationalen Lieferanten oder zu lhrem
Fachhandler wo Sie Ihr Produkt gekauft haben eingeschickt werden.
Gultige Schadensfalle werden dann behoben und frachtfrei an Sie
zurtck geschickt. Den Lieferanten steht das Recht zu, auBergewohnlich
oder Express - Versandkosten bei Bedarf zu berechnen.

Sollten Sie lhr Produkt in einem anderen Land als dem Kaufland
verwenden, schicken Sie das Gerat an den nationalen Lieferanten oder
dem autorisierten Fachhandel in diesem Land. In diesem Fall werden
nur die Kosten fur fehlerhafte Teile, nicht aber fur Fracht, Arbeitskosten
und Umschlagspesen ersetzt.

Ausschlussklausel

Die Tacktick Produkte sind auB3schlieBlich als Navigationshilfe gedacht
und gesunder Menschenverstand muss immer vorherschen.

Tacktick behalt sich das Recht vor, ohne Bekanntmachung die
Spezifikationen seiner Produkte gemaB seines Grundsatzes der
Weiterentwicklung zu andern.

Dieses Gerat erfullt die Anforderungen des Kapitels 15 der
FCC Regeln. Der Betrieb ist Gegenstand dieser zwei
Konditionen: (1) Dieses Gerat erzeugt keinerlei gefahrliche
Interferenzen, und (2) muB Interferenzen jeder Art akzeptieren
auch wenn diese unerwunschte Funktionen auslost.

Tacktick Ltd. erklart hiermit, dass das Micronet Remote Display
mit den notwendigen Anforderungen gemaB Direktive
1999/5/EC  sowie anderen relevanten  Positionen
Ubereinstimmt.

C€ 0889 O
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